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1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji teclaniej (OST) s
wymagania ogolne dotygze wykonania i odbioru robot drogowych i
mostowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna stanowi obmwijaca podstaw
opracowania szczegoOtowej specyfikacji technicznéps@wvanej jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniwealizacji rob6t na
drogach krajowych.

Zaleca si wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogach
wojewodzkich, powiatowych i gminnych.

1.3. Zakres robo6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggmwymagania
ogolne, wspdlne dla robét a@bych ogdélnymi specyfikacjami technicznymi,
wydanymi przez GDDP dla poszczegolnych asortymentdabot
drogowych i mostowych. W przypadku braku ogolnycbecy/fikaciji
technicznych wydanych przez GDDP dla danego asertym robaot,
ustalenia dotyczrowniez dla SST sporgdzanych indywidualnie.

1.4. Okredlenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione po#ej okrelenia naley rozumi€ w kazdym
przypadku nagpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedhcy budynkiem, stanowty cata¢
techniczno-aytkows (droga) albo jego &&é stanowica odrbny element konstrukcyjny
lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus zienwgzet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldbumity od jezdni, przeznaczony
do ruchu pieszych.

1.4.3. Dlugas¢ mostu - odlegiet miedzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w
przypadku mostéw tukowych z nadsypk odlegiéé w swietle podstaw sklepienia
mierzona w osi jezdni drogowe;j.

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dbdwrdab postoju pojazdéw oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi gdzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem
i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5 Droga tymczasowa (moriawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacdona
ruchu pojazdéw obstugagych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawuize&ana
do usungcia po jego zakiczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronaopatrzony piecgia
organu wydajcego, wydany zgodnie z obawujacymi przepisami, stanowgy urzdowy
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dokument przebiegu robét budowlanych,zsky do notowania zdarzei okoliczngci

zachodzcych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokeapych odbioréw robét,
przekazywania poleée i innej korespondencji technicznej paeuaity Inzynierem/
Kierownikiem projektu, Wykonaweci projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkagrenovy dla zapewnienia
komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahyd&ontraktowych
(wyznaczona przez Zamawagpgo, O ktdrej wyznaczeniu poinformowany jest
Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie roldininistrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - og¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.10.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwapowaniona do
kierowania robotami i do wygbowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokitua

1.4.11.Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lulndhikami, zatokami, pasami

awaryjnego postoju i pasami dzieymi jezdnie.

1.4.12.Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchmiaz ze sposobem ich

pofaczenia.

1.4.13.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €& obiektu oparta

na podporach mostowych, twaca ustrdj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub

pieszych.

1.4.14.Korpus drogowy - nasyp lub tagz wykopu, ktora jest ograniczona korodrogi i

skarpami rowow.

1.4.15.Koryto - element uformowany w korpusie drogowym celu utazenia w nim

konstrukcji nawierzchni.

1.4.16 Ksiazka obmiaréw - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z

ponumerowanymi stronami, shcy do wpisywania przez Wykonawc obmiaru

dokonywanych robét w formie wyliche szkicow i ew. dodatkowych zgiznikdw. Wpisy

w ksiazce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez hyniera/Kierownika projektu.

1.4.17.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badaey zaakceptowane przez

Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich badapréb zwhzanych z

oceny jakosci materiatéw oraz robot.

1.4.18.Materialy - wszelkie tworzywa niezdne do wykonania robét, zgodne z

dokumentacj projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane prrggniera/

Kierownika projektu.

1.4.19.Most - obiekt zbudowany nad przeszkododm dla zapewnienia komunikacji

drogowej i ruchu pieszego.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw zghych do przejmowania i

rozktadania obaizen od ruchu na podi@ gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla

ruchu.

a) Warstwascieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana keedaio
oddziatywaniu ruchu i czynnikbw atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga se micdzy warstvg scieralm a
podbudowi, zapewniagca lepsze rozlenie napgzen w nawierzchni i
przekazywanie ich na podbudew
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c) Warstwa wyrdwnawcza - warstwa sdga do wyrdéwnania nieréwioi
podbudowy lub profilu istniagej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna €& nawierzchni stizaca do przenoszenia ohgen
od ruchu na podie. Podbudowa nie sktadéd sic z podbudowy
zasadniczej i podbudowy pomaocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gérnasczpodbudowy spetniaga funkcje
nosne w konstrukcji nawierzchni. Me ona skladasi¢ z jednej lub
dwaoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnae¢€z podbudowy spetniaga, obok
funkcji nasnych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed taaiem
wody, mrozu i przenikaniem ggtek podiga. Maze zawierd warstwe
mrozoochrong, odsiczapca lub odcinajca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtdwnym aréeim jest
ochrona nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinaca - warstwa stosowana w celu uniefiwienia
przenikania castek drobnych gruntu do warstwy nawierzchniate]
powyzej.

i) Warstwa odsczapca - warstwa stiaca do odprowadzenia wody
przedostajcej sk do nawierzchni.

1.4.21.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwitie na ptaszcznie pionowego

przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.22.0biekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunieldka dla pieszych i przepust.

1.4.23.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowiavdpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24.Odpowiednia (bliska) zgod®’é - zgodnd¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi
tolerancjami, a jdi przedziat tolerancji nie zostat oléleny - z przecitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohdéddwlanych.

1.4.25.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi paareinu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi i zwdanych z ni urzadzea oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy
moze rowniez obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy adzn
chronicych ludzi i srodowisko przed uakliwosciami powodowanymi przez ruch na
drodze.

1.4.26.Pobocze - c&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazaow,
umieszczenia updzen organizacii i bezpiecastwa ruchu oraz do ruchu pieszychzsha
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27.Podlae nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyzaley pod nawierzchaido
gkebokadici przemarzania.
1.4.28.Podiae ulepszone nawierzchni - gérna warstwa piaijtdezaca bezpérednio pod
nawierzchni, ulepszona w celu unatiwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego
wykonania nawierzchni.
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1.4.29.Polecenie Inyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gkazane
Wykonawcy przez layniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, detyce sposobu
realizacji rob6t lub innych spraw zagianych z prowadzeniem budowy.

1.4.30.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizycledyca autorem dokumentac;ji
projektowej.

1.4.31.Przedsiwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego aqrania
drogowego lub catkowita modernizacja/przebudowaidma parametrow geometrycznych
trasy w planie i przekroju podiaym) istniejcego podczenia.

1.4.32.Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zaetgmi, przeznaczona do
przeprowadzenia cieku, szlaku cdvowek zwierat dziko zyjacych Ilub uradzen
technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33.Przeszkoda naturalna - elemérddowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w
realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolbegno, rzeka, szlakedrowek dzikich
zwierzt itp.

1.4.34.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanosviutrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przykiad droga, kolej, rusgcikanat, cig pieszy lub rowerowy itp.
1.4.35.Przetargowa dokumentacja projektowa e¢$ézdokumentacji projektowej, ktora
wskazuje lokalizagj, charakterystyki wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.36 Przyczétek - skrajna podpora obiektu mostowegozevsktada sie z petnejsciany,
stupéw lub innych form konstrukcyjnych, np. skifizkomoér.

1.4.37.Rekultywacja - roboty mage na celu uposdkowanie i przywrécenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji réalbudowlanego.

1.4.38.Rozpktos¢ teoretyczna - odlegié migdzy punktami podparcia @gskami),
przgsta mostowego.

1.4.39.Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegtamiedzy zewrtrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii proptdtej do osi podtnej, obejmuje
calkowita szerok&¢ konstrukcyjm ustroju niogcego.

1.4.40.Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegodlnych rodzajéw ruchu oraz szetékehodnikow mierzona véwietle poeczy
mostowych z wyczeniem konstrukcji przy jezdni dolem oddzietaj ruch kotowy od
ruchu pieszego.

1.4.41.Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichédio(przedmiarem) w kolejrigi
technologicznej ich wykonania.

1.4.42.Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim
rob6t oraz inne miejsca wymienione w kontrakciejakorzice czsé terenu budowy.

1.4.43.Tunel - obiekt zagbiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikaciji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.44.Wiadukt - obiekt zbudowany nad linkolejowa lub inme drogy dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45.Zadanie budowlane - & przedsiwzigcia budowlanego, stanogza odebm
calas¢ konstrukcyjm lub technologiczipy zdolm do samodzielnego petnienia funkciji
techniczno-uytkowych. Zadanie m@ polegd na wykonywaniu robét zwranych z
budows, modernizagj/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrarbudowli drogowej lub jej
elementu.
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1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonanych robot,
bezpieczéstwo wszelkich czynnimi na terenie budowy, metodyyie przy
budowie oraz za ich zgodféio z dokumentag projektows, SST i
poleceniami layniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiagcy w terminie  okrglonym w  dokumentach
kontraktowych przekee Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjny lokalizacg, i
wspotrzdne punktow gtdwnych trasy oraz reperéw, dziennikdwy oraz
dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa kietypSST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziaiho za ochron
przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbiostatecznego
robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjiy&dNawca odtworzy
i utrwali na wtasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowactizie zawierd rysunki, obliczenia i
dokumenty, zgodne z wykazem podanym w szczegoétowyahunkach
umowy, uwzgédniapcym podziat na dokumentagprojektow:

- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktore stanawi przetargow
dokumentag projektows oraz projektow dokumentag wykonawcz
(techniczm) i zostam przekazane Wykonawcy,

- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, k#or
Wykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowej.

1.5.3. Zgodno $¢ robo6t z dokumentacj g projektow g i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkale&umenty
przekazane Wykonawcy przez zymiera/Kierownika projektu stanowi
cz¢$¢ umowy, a wymagania okilene w chdby jednym z nich $
obowizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dalentaciji.

W przypadku rozbinosci w ustaleniach poszczegodlnych
dokumentow obowizuje kolejnd¢ ich wanosci wymieniona w
»Kontraktowych warunkach ogdlnych” (,Ogdlnych wakach umowy”).

Wykonawca nie me@e wykorzystywdé bledéw lub opuszcze w
dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winiamatychmiast
powiadomé Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyzp
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.



D-06.03.01 Scinanie i uzupenianie poboczy 7

W przypadku rozbiencéci, wymiary podane na fimie s wazniejsze
od wymiaréw okrélonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matermiya zgodne z
dokumentagj projektows i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SStda uwazane
za wartdci docelowe, od ktorych dopuszczalnge adchylenia w ramach
okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow aneéntéw budowli
musz wykazywa& zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych
cech nie mog przekracza dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w peini zgodne z
dokumentagj projektowg lub SST i wplynie to na niezadowaleg jakosé¢
elementu budowli, to takie materiaty zostaasapione innymi, a elementy
budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wigkucy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,patctchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego
oraz utrzymania istniggych obiektow (jezdniesciezki rowerowe, cigi
piesze, znaki drogowe, bariery ochronneadrenia odwodnienia itp.) na
terenie budowy, w okresie trwania realizacji koktua & do zakaczenia i
odbioru ostatecznego robot.

Przed przyspieniem do robot Wykonawca przedstawi
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, gadniony z
odpowiednim zargdem drogi i organem zaydzapcym ruchem, projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia rob6t w okrdasieania budowy. W
zaleenosci od potrzeb i pogpu robdét projekt organizaciji ruchu powinien
by¢ na bieaco aktualizowany przez Wykonawc Kazda zmiana, w
stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji hayc wymaga
kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczynstaluje i
bedzie obstugiwatl wszystkie tymczasowe adzenia zabezpieczaje takie
jak: zapory,swiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewgday ten sposob
bezpieczastwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgciow dzien i w nocy
tych zapor i znakow, dla ktérych jest to nieodzowme wzgédow
bezpieczéstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wadzenia zabezpieczgje lxda
akceptowane przez agniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obwi@ publicznie przed
ich rozpoczciem w sposéb uzgodniony z zZinierem/Kierownikiem
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projektu oraz przez umieszczenie, w miejscachscibch okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktorych tré¢ bedzie
zatwierdzona przez hyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne
beda utrzymywane przez Wykonawov dobrym stanie przez caly okres
realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebadf zaptacie i
przyjmuje sg, ze jest whczony w cen kontraktow.
b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w
okresie trwania realizacji kontraktuz ado zakaczenia i1 odbioru
ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstalujecdzie utrzymywa tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgie, w tym: ogrodzenia, pgze, @wietlenie,
sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie ignadki niezledne do
ochrony rob6t, wygody spoteczéw i innych.

W miejscach przylegagych do drog otwartych dla ruchu,
Wykonawca ogrodzi lub wytmie oznakuje teren budowy, w sposob
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone mitgazdow i
maszyn pracagych przy realizacji robot, Wykonawca odpowiednio
oznakuje w sposob uzgodniony zynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obwi@ publicznie przed
ich rozpoczciem w sposOb uzgodniony z zynierem/Kierownikiem
projektu oraz przez umieszczenie, w miejscachscibh okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktérych tre¢ bedzie
zatwierdzona przez hyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne
beda utrzymywane przez Wykonawonv dobrym stanie przez caly okres
realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegébody zaptacie i
przyjmuje sg, ze jest whczony w cer kontraktova.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zna i stosowé w czasie prowadzenia
robét wszelkie przepisy dotygze ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcabzie:
a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,
b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniegsi
do przepiséw i norm dotyazych ochronyrodowiska na terenie i wokot
terenu budowy orazedzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb
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lub débr publicznych i innych, a wynikaych z nadmiernego hatasu,
wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn p@ahgsh w
nastpstwie jego sposobu dziatania.
Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:
1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopowdgd
dojazdowych,
2) srodki ostraznosci | zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikébw i ciekow wodnych pytamb
substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) mozliwoscia powstania pgaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpo zarowa

Wykonawca bdzie przestrzega  przepisy ochrony
przeciwpaarowej.

Wykonawca bhdzie utrzymywd, wymagany na podstawie
odpowiednich przepiséw sprawny sgrprzeciwpaarowy, na terenie baz
produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, miesakeh, magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne dda skladowane w sposob zgodny z
odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przedegesh 0sob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty
spowodowane p@rem wywotanym jako rezultat realizacji robot afiraez
personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwatya sszkodliwe dla otoczenia, nie
beda dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza si uzycia materiatow wywotujcych szkodliwe
promieniowanie o sgeniu wkkszym od dopuszczalnego, okmnego
odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowezyie do robdét bda miaty aprobat
techniczia wydary przez uprawniog jednostk, jednoznacznie okétajaca
brak szkodliwego oddziatywania tych materiatdwsradowisko.

Materiaty, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a
po zakaczeniu robot ich szkodlivgg zanika (np. materialy pylaste) mpg
by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaggechnologicznych
wbudowania. Jeeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca
powinien otrzyma zgod: na wycie tych materiatbw od wiaiwych
organOw administracji gstwowe;.
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Jezeli Wykonawca uyt materiatdbw szkodliwych dla otoczenia
zgodnie ze specyfikacjami, a ichzygie spowodowato jakiekolwiek
zagraeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaweyaj

1.5.8. Ochrona wtasno $ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i
za uradzenia podziemne, takie jak rurggi, kable itp. oraz uzyska od
odpowiednich wtadz dmlacych wigcicielami tych uradzea potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamaweggo w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wdeiwe oznaczenie i zabezpieczenie
przed uszkodzeniem tych instalacji i antzeh w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie
rezerw czasow dla wszelkiego rodzaju robot, ktore majy¢ wykonane w
zakresie przeteenia instalacji i urzdzen podziemnych na terenie budowy i
powiadomé Inzyniera/Kierownika projektu i wtadze lokalne o zamm
rozpoczcia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tytdtalaci
Wykonawca bezzwiocznie powiadomi zimiera/Kierownika projektu i
zainteresowane wiadze orazdizie z nimi wspoétpracowat dostarczaj
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu naprawykonawca
bedzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i agizen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przezdaapcego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglavieszkaniow,
Wykonawca hkdzie realizowéa roboty w sposob powodigy minimalne
niedogodnéci dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej wasiedztwie budowy,
spowodowane jego dziataléma.

Inzynier/Kierownik projektu hdzie na bieaco informowany o
wszystkich umowach zawartych pamzy Wykonawg a wigcicielami
nieruchomeci i dotyczicych korzystania z wiasia i drég wewmrtrznych.
Jednake, ani Irzynier/Kierownik projektu ani Zamawigy nie ledzie
ingerowat w takie porozumienia, o ile niegda one sprzeczne z
postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obci azen osi pojazdéw

Wykonawca bdzie stosowa sig do ustawowych ogranicae
naciskbw osi na drogach publicznych przy transgoroiateriatow i
wyposaenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszeatkézlzdne
zezwolenia i uzgodnienia od wtawych wladz co do przewozu
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nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) kaadym takim
przewozie hkhdzie powiadamiat Ilayniera/Kierownika  projektu.
Inzynier/Kierownik projektu mege polect, aby pojazdy nie spetnigje tych
warunkéw zostaly usugte z terenu budowy. Pojazdy powoghg
nadmierne obaienie osiowe nie d@la dopuszczone néwiezo ukaiczony
fragment budowy w okbie terenu budowy i Wykonawca edrie
odpowiadat za naprawwszelkich rob6t w ten sposéb uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami kgniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpiecze instwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcedbie przestrzedgaprzepisow
dotyczicych bezpieczestwa i higieny pracy.

W szczegolngci Wykonawca ma oboweek zadbé, aby personel
nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznychikodiwych dla
zdrowia oraz nie spetnigych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni i dolzie utrzymywat wszelkie uggzenia
zabezpieczafe, socjalne oraz spizi odpowiedny odziez dla ochrony
zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie orda ziapewnienia
bezpieczéstwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymaga
okreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i g uwzgkdnione w
cenie kontraktowe.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca b edzie odpowiadat za ochron e robéti za
wszelkie materialy i urz gdzenia u zywane do rob6t od daty
rozpocz ecia do daty wydania potwierdzenia zako nhczenia
robot przez In zyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bkhdzie utrzymywdé roboty do czasu odbioru
ostatecznego. Utrzymanie powinnoc¢bgrowadzone w taki sposob, aby
budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowadgm stanie przez caty
czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na
polecenie layniera/Kierownika projektu powinien rozpagz roboty
utrzymaniowe nie pniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
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1.5.12. Stosowanie si e do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowvgzany jest zna wszystkie zargdzenia wydane
przez wiladze centralne i miejscowe oraz inne pggpregulaminy i
wytyczne, ktére & w jakikolwiek sposOb zwizane z wykonywanymi
robotami i kdzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie tych
postanowié podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idazie w peni
odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagarawnych odngnie
znakow firmowych, nazw lub innych chronionych prawodniesieniu do
sprztu, materiatdw lub urgzer uzytych lub zwiazanych z wykonywaniem
robét i w sposoéb goty bedzie informowa Inzyniera/Kierownika projektu o
swoich dziataniach, przedstawiaj kopie zezwole i inne odneéne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty pgstwania, obeizenia i wydatki
wynikte z lub zwazane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych
pokryje Wykonawca, z wyikiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie
wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji daizonej przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13.Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotarss
konkretne normy i przepisy, ktére spekhimajp materiaty, spra i inne
towary oraz wykonane i zbadane robotytdobowhzywat postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania pomyat norm i
przepisbw o ile w warunkach kontraktu nie postamowi inaczej. W
przypadku gdy powotane normy i przepigypastwowe lub odnosgsie do
konkretnego kraju lub regionu, mpgby¢ rowniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewnige rowny lub wyszy poziom wykonania ai
powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich alzenia i pisemnego
zatwierdzenia przez hyniera/Kierownika projektu. Ridnice pomé¢dzy
powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikamisz byc¢
doktadnie opisane przez Wykonawc i przedi@zone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle
oraz inne pozostadoi 0 znaczeniu geologicznym lub archeologicznym
odkryte na terenie budowyetls uwazane za wiasngé Zamawiajcego.
Wykonawca zobowazany jest powiadoniilnzyniera/Kierownika projektu i
postpowa zgodnie z jego poleceniami.zéd w wyniku tych polecg
Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach,
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Inzynier/ Kierownik projektu po wuzgodnieniu z Zamaw@jm i
Wykonawea ustali wydhzenie czasu wykonania robét i/lub wyséko
kwoty, o kton nalezy zwiekszy¢ cere kontraktow.

1.6. Zaplecze Zamawiagjcego ¢ ile warunki kontraktu przewidaj
realizacg)

Wykonawca zobowzany jest zabezpieczy Zamawiajcemu,
pomieszczenia biurowe, sptz transport oraz inne wdzenia
towarzysace, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.01
.Zaplecze Zamawiagego”.

2. MATERIALY
2.1.Zrodba uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanynkavgystaniem
jakichkolwiek materiatbw przeznaczonych do robdt, yRdhawca
przedstawi Ilaynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczeg6towe informacje dotygz proponowanegdrédta wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materiatow jak régnodpowiednie
swiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danegmddia nie oznacza
automatycznie, ze wszelkie materialy z danegarodia uzyskaj
zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia badav celu
wykazania,ze materiaty uzyskane z dopuszczonegmita w sposéb agty
spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolsd wigcicieli |
odnanych wladz na pozyskanie materiatdow Zeddet miejscowych
wlaczapc w to zrédta wskazane przez Zamawieggo i jest zobowizany
dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty
przed rozpocxiem eksploatacjirodia.

Wykonawca przedstawi hgnierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia dokumentacjzawierajca raporty z bada terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowanprzez siebie meted wydobycia i
selekcji, uwzgidniajpc aktualne decyzje o eksploatacji, organdéw
administracji pastwowej i samorgdowe;j.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za spetnienie wymaga
ilosciowych i jakadciowych materialbw pochodeych ze zrodet
miejscowych.
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Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wydahy
materiatéw, dzierawy i inne jakie okza si¢ potrzebne w zwizku z
dostarczeniem materiatdbw do robot.

Humus i nadkfad czasowo zth z terenu wykopow, dokopow i
miejsc pozyskania materialtdbw miejscowychd®{ formowane w haldy i
wykorzystane przy zasypce i rekultywaciji terenwgonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykoma terenie
budowy lub z innych miejsc wskazanych w dokumentaamowy leda
wykorzystane do robét lub odwiezione na odktad edpdnio do wymaga
umowy lub wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopéw w olgbie
terenu budowy poza tymi, ktére zostaty wyszczegdlaiw dokumentach
umowy, chyba,ze uzyska na to piseranzgod; Inzyniera/Kierownika
projektu.

Eksploatacja zrédet materiatdw &dzie zgodna z wszelkimi
regulacjami prawnymi obowzujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostan przez
Wykonawe wywiezione z terenu budowy i zZione w miejscu wskazanym
przez Irzyniera/Kierownika projektu. 3B Inzynier/Kierownik projektu
zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatow do innych robét,zrie dla
ktorych zostaty zakupione, to koszt tych materialmgtanie odpowiednio
przewartéciowany (skorygowany) przezagniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robo6t, w ktorym znajdujsic nie zbadane i nie
zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje namnaayzyko, licac
Si¢ Z jego nieprzyjciem, usurgciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewidumazliwosé
wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w wyl@nych robotach,
Wykonawca powiadomi bkyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze
co najmniej 3 tygodnie przedzyciem tego materiatu, albo w okresie
diuzszym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie kada
wymaganych przez hyniera/Kierownika projektu. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niezady pézniej zmieniany bez zgody
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materdo
czasu gdy &da one uyte do robdt, byly zabezpieczone przed



D-06.03.01 Scinanie i uzupenianie poboczy 15

zanieczyszczeniami, zachowaty sw@mkas¢ i wkasciwosci | byty dostpne
do kontroli przez layniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skiadowania materiatGabzlokalizowane w
obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z
Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem baglov miejscach
zorganizowanych przez Wykonagc i zaakceptowanych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwarni materiatow

Wytwornie materiatdw mag by¢ okresowo kontrolowane przez
Inzyniera/ Kierownika projektu w celu sprawdzenia zgedi stosowanych
metod produkcji z wymaganiami. Probki materiatdbwganby¢ pobierane w
celu sprawdzenia ich wdeiwosci. Wyniki tych kontroli keda stanowt
podstaw do akceptacji ok&onej partii materiatdw pod wzgllem jakdci.

W  przypadku, gdy liynier/Kierownik  projektu  hdzie
przeprowadzat inspekgj wytworni, musz by¢ spetnione naspujace
warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bhdzie miat zapewnion wspoiprae i
pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatbw w czasie
przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosp, w dowolnym
czasie, do tych e#ci wytworni, gdzie odbywa siprodukcja materiatow
przeznaczonych do realizacji robot,

c) Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalaacym do Wykonawcy,
Wykonawca uzyska dla hgniera/Kierownika projektu zezwolenie dla
przeprowadzenia inspekcji i bada tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spst,
ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakavykonywanych
roboét. Sprzt uzywany do robo6t powinien léyzgodny z ofegt Wykonawcy i
powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilgci wskazaniom zawartym
w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakoepnym przez
Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku uefal w
wymienionych wyej dokumentach, spgz powinien by uzgodniony i
zaakceptowany przezAyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie
robot, zgodnie z zasadami ofle@ymi w dokumentacji projektowej, SST i
wskazaniach liayniera/ Kierownika projektu.
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Sprz:t bedacy wiasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania
robét ma by utrzymywany w dobrym stanie i gotows do pracy.
Powinien by zgodny z normami ochronyrodowiska i przepisami
dotyczcymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy tynierowi/Kierownikowi projektu kopie
dokumentow potwierdzagych dopuszczenie sptm do wytkowania i
bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca hdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawia lub
wymienia sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidunazliwosé
wariantowego #ycia sprztu przy wykonywanych robotach, Wykonawca
powiadomi Irkyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wybadru
uzyska jego akceptacjprzed uwyciem sprztu. Wybrany spra, po
akceptacji Inyniera/Kierownika projektu, nie nie by pazniej zmieniany
bez jego zgody.

Jakikolwiek sprgzt, maszyny, urgzenia i nargdzia nie
gwarantujce  zachowania  warunkOw  umowy, zostan przez
Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i n@opuszczone do
robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiglodkow
transportu, ktére nie wptyniekorzystnie na jaké wykonywanych robot i
wiasciwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkow transportu powinna zapewfiarowadzenie robot
zgodnie z zasadami oktenymi w dokumentacji projektowej, SST i
wskazaniach Izryniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzian
umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgdab spetnig
wymagania dotycge przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszczalnych naciskow n& binnych parametrow technicznycfrodki
transportu nie speinige tych warunkow mag by¢ dopuszczone przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrd@e stanu
pierwotnego gytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bhdzie usuwé na bieaco, na wikasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jegadaja na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.
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5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgwdnie z warunkami
umowy oraz za jakié zastosowanych materiatéw i wykonywanych robotichazgodnéé
z dokumentag projektova, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji robot
opracowanym przez Wykonaworaz poleceniami kryniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metagkonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wyty@en planie i wyznaczenie
wysokaici wszystkich elementdéw robét zgodnie z wymiaramzgdnymi okrélonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi nasnpie przez Ilayniera/Kierownika
projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawaev wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zostan
usunite przez Wykonawg na wlasny koszt, z waikiem, kiedy dany bid okaze sk
skutkiem bédu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy éraipiprzez layniera/
Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wg$ok przez Irtyniera/
Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpedikialndci za ich dokladng.

Decyzje Imyniera/Kierownika projektu dotygze akceptacji lub odrzucenia
materiatow i elementdéw robdtetla oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach
umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a #akw normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji rynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bada materiatow i
robét, rozrzuty normalnie wygtujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw,
doswiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplyvage na
rozwazam kwestk.

Polecenia Iayniera/Kierownika projektu powinny By wykonywane przez
Wykonawe w czasie okrdonym przez layniera/Kierownika projektu, pod gtba
zatrzymania robo6t. Skutki finansowe z tego tytubmigsie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracow@i przedstawd do akceptacji layniera/
Kierownika projektu program zapewnienia jag&o W programie zapewnienia jad@
Wykonawca powinien okgéli¢, zamierzony sposob wykonywania robot, ziveosci
techniczne, kadrowe i plan organizacji robét gwaraay wykonanie rob6t zgodnie z
dokumentagj projektowa, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jas@ powinien zawier&

a) cz$¢ 0golm opisupca:

— organizac} wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadaenibot,

— organizac ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robat,

— sposob zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygwanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jdko i terminowad¢ wykonania

poszczegolnych elementow robat,

— system (sposob i procedirproponowanej kontroli i sterowania jalon

wykonywanych robét,
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— wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium
wiasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamsiealecé prowadzenie
bada),

- sposo6b oraz formm gromadzenia wynikéw badalaboratoryjnych, zapis
pomiaréw, nastaw mechanizmow stanych, a take wyciaganych wnioskow
i zastosowanych korekt w procesie technologiczngmponowany sposoéb i
formg przekazywania tych informaciji zgnierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegdlow opisujca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urdzer stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi oraz wypoganiem w mechanizmy do sterowania i 4gtzenia
pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilg¢ srodkOw transportu oraz wdzen do magazynowania i
zatadunku materiatéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw, itp

— sposéb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedautch wiaciwosci w
czasie transportu,

— sposob i procedgr pomiar6w i bada (rodzaj i czstotliwoi¢, pobieranie
probek, legalizacja i sprawdzanie agizen, itp.) prowadzonych podczas
dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek i wykonyaaposzczegoélnych
elementow robdét,

- sposo6b pospowania z materiatami i robotami nie odpowiaggmi
wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakcsci rob6t

Celem kontroli rob6t édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami
aby osigm¢ zatazong jakosé robaét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pethontrok robét i jakaci materiatéw.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli,acgbpc personel, laboratorium,
sprzt, zaopatrzenie i wszystkie wadzenia niezdne do pobierania prébek i bada
materiatow oraz robaét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizyinier/Kierownik projektu moe
zazadat od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu zademonstrowaniae poziom ich
wykonywania jest zadowalgjy.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatdbw oraz robét z
czestotliwoscia zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ sa okreslone w
SST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nietalysone tam okrdone, Inzynier/
Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jekbnieczny, aby zapewhiwykonanie
robot zgodnie z umoav

Wykonawca dostarczy ignierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze
wszystkie stosowane udzenia i sprgt badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaty
prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajwymaganiom norm okg&jacych procedury
badah.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mie€ nieograniczony dogp do pomieszcze
laboratoryjnych, w celu ich inspekgciji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje
o jakichkolwiek niedocignieciach dotycacych uradzean laboratoryjnych, spetu,
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zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub chétmdawczych. Jeli niedocigniccia
te beda tak powane, ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik
projektu natychmiast wstrzymaycie do robét badanych materiatéw i dépie do wycia
dopiero wtedy, gdy niedaginiecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostamsungte i
stwierdzona zostanie odpowiednia jéktych materiatow.

Wszystkie koszty zwgzane z organizowaniem i prowadzeniem Badeteriatdw
ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki kzda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod
pobierania prébek, opartych na zasadze,wszystkie jednostkowe elementy produkcji
mog by¢ z jednakowym prawdopodoliistwem wytypowane do bafla

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnion mazliwo$é udzialu w
pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania probekeds dostarczone przez Wykonagvci
zatwierdzone przez kyniera/Kierownika projektu. Prébki dostarczone pri®ykonawe
do bada wykonywanych przez kyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposob zaakceptowany przegiera/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcagdizie przeprowadza
dodatkowe badania tych materiatow, ktore hwdeatpliwosci co do jakéci, o ile
kwestionowane materialy nie zosiaprzez Wykonawg usunéte lub ulepszone z wlasnej
woli. Koszty tych dodatkowych baflapokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku kosztgokrywa Zamawiagy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarydy przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w SST,
stosow& mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakoepte przez layniera/
Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiarow lub bafiaWwykonawca powiadomi kyniera/
Kierownika projektu o rodzaju, miejscu i termini@miaru lub badania. Po wykonaniu
pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi genf@ ich wyniki do akceptacji ktyniera/
Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie
raportow z wynikami badajak najszybciej, nie pdiej jednak nt w terminie okrélonym
W programie zapewnienia jakm.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane kynierowi/Kierownikowi projektu na
formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzhro innych, przez niego
zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania
probek i badania materialtdbw w miejscu ich wytwaragozyskiwania, a Wykonawca i
producent materiatléw powinien udziethu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli robot
prowadzonego przez Wykonagygooprzez mgdzy innymi swoje badaniactizie ocenia
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zgodnd¢ materiatéw i robét z wymaganiami SST na podstamyaikow witasnych bada
kontrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietaprobki materiatow i prowadéi
badania niezalmie od Wykonawcy, na swoj koszt.z&8 wyniki tych bada wykaza, ze
raporty Wykonawcy g niewiarygodne, to liynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie
na wtasnych badaniach przy ocenie zgddnomateriatow i rob6t z dokumentacj
projektows i SST. Mae réwnie: zleci, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie
powtornych lub dodatkowych bafianiezalenemu laboratorium. W takim przypadku
calkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badapobierania probek poniesione
zostan przez Wykonawe.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mge dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére
posiadaj:

1. certyfikat na znak bezpieazstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodé z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmich oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngi z:

— Polsky Normg lub

- aprobaj techniczm, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono

Polskiej Normy, jeeli nie s objgte certyfikacy okreslona w pkt 1
i ktére spetniag wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumesgfywymagane przez SST,
kazda partia dostarczona do robdGidbie posiadate dokumenty, okéajace w sposéb
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiadé ww. dokumenty wydane przez producenta,
a w razie potrzeby poparte wynikami badaykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych
bada beda dostarczone przez Wykonagvimzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawngimowiazujacym
Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budoay d
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidtnaza prowadzenie dziennika budowy
zgodnie z obowizujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy ¢bla dokonywane na bigco i beda dotyczyé
przebiegu robot, stanu bezpiefigeva ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteny
budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy elizie opatrzony dat jego dokonania,
podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z podarégimjenia i nazwiska oraz stanowiska
stuzbowego. Zapisy dda czytelne, dokonane trwat technikh, w porazdku
chronologicznym, bezgeoednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumeb¢da oznaczone
kolejnym numerem zatznika i opatrzone dati podpisem Wykonawcy i kyniera/
Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegdlngci:
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- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,
— dat przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowej,
— dat uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaogak i
harmonograméw robot,
- terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegolnych elementow robdét,
— przebieg robot, trudréai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przycgyrzerw w
robotach,
— uwagi i polecenia lzyniera/Kierownika projektu,
— daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,
— zgloszenia i daty odbioréw robét zani@jch i ulegaicych zakryciu, cgsciowych
i ostatecznych odbioréw robot,
— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
— stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robo6t podlegsch
ograniczeniom lub wymaganiom szczegd6lnym wazku z warunkami klimatycznymi,
- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise& dokumentacii
projektowej,
- dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedv i
trakcie wykonywania robot,
- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
— dane dotyczce jakdci materiatéw, pobierania prébek oraz wyniki praegadzonych
bada z podaniem, kto je przeprowadzat,
— wyniki préb poszczeg6inych elementéw budowli z puden, kto je przeprowadzat,
— inne istotne informacje o przebiegu robaét.
Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowslab
przedit@one Irzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.si
Decyzje Imyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika owst
Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich i@y lub zagciem stanowiska.
Whpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera/Kierownika projektu do
ustosunkowania &i Projektant nie jest jednak steprumowy i nie ma uprawnie do
wydawania poleaeWykonawcy robét.

(2) Ksiazka obmiaréw

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego
postpu kazdego z elementéw robét. Obmiary wykonanych rob&eprowadza siw
sposo6b cigly w jednostkach przgtych w kosztorysie i wpisuje do lkgki obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodnéri
materiatow, orzeczenia o jad@ materiatlow, recepty robocze i kontrolne wyniladah
Wykonawcy lkeda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapema jakaci.
Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru rob6t. Winny Kyudostpnione na kade
zyczenie lityniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsioprocz wymienionych w punktach (1) - (3)
nastpujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
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b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,

e) protokoty z narad i ustate

f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy &g przechowywane na terenie budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginkcie  ktoregokolwiek z  dokumentéw budowy spowoduje goje
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianawem.

Wszelkie dokumenty budowyella zawsze dogpne dla Iryniera/Kierownika
projektu i przedstawiane do wiglu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z
dokumentagj projektows i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdesaieniu Irzyniera/
Kierownika projektu o zakresie obmierzanych rob&rminie obmiaru, co najmniej na 3
dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lkeda wpisane do kaizki obmiarow.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wlepym
kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykwcy od obowizku ukaiczenia
wszystkich rob6t. Ridne dane zostanpoprawione wg instrukcji tryniera/Kierownika
projektu na pimie.

Obmiar gotowych roboétduzie przeprowadzony z e€ztoscia wymagai do celu
mieskcznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkvaym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawé Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materialdw

Dilugcsci i odlegtaici pomigdzy wyszczeg6lnionymi punktami skrajnymida
obmierzone poziomo wzdilinii osiowej.

Jeli SST wiaciwe dla danych robdt nie wymagaiego inaczej, okjosci beda
wyliczone w ni jako diug@é pomnaona przezredni przekroj.

llosci, ktére maj by¢ obmierzone wagowo, e¢da wazone w tonach Ilub
kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprat pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgiab
zaakceptowane przezzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez WykonagvcJezeli
urzadzenia te lub spez wymagaj bada atestujcych to Wykonawca dalzie posiada
wazne $wiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dula przez Wykonawg utrzymywane w
dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.
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7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje aoizenia wagowe odpowiadage odnénym
wymaganiom SST &lzie utrzymywdé to wyposaenie zapewniag w sposéb aigly
zachowanie doktadroi wg norm zatwierdzonych przezzymiera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary kda przeprowadzone przed geiowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkow robdét, a tate w przypadku wygpowania dtiszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegagych zakryciu przeprowadza:girzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obhé& keda wykonane w
spos6b zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ehjpsci beda uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcieyisi obmiaréw. W razie braku miejsca
szkice mog by¢ dolaczone w formie oddzielnego aaknika do ksizki obmiaréw, ktérego
wz6r zostanie uzgodniony zAynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zalenoici od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegapastpujacym
etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagcych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robo6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér roboét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi
jakosci wykonywanych robot, ktére w dalszym procesidizaaji ulegry zakryciu.

Odbioér robét zanikapych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bemdnaania ogéinego
postpu robot.

Odbioru robot dokonuje hynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej cgsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy i jednoczesnym powiadomienienryhiera/Kierownika projektu.
Odbiér kedzie przeprowadzony niezwiocznie, niezpij jednak ni w ciagu 3 dni od daty
zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomieno tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakdac¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia ftynier/Kierownik projektu na
podstawie dokumentéw zawiegaych komplet wynikéw bada laboratoryjnych i w
oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacjdakumentagj projektows, SST i
uprzednimi ustaleniami.
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8.3. Odbidr casciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot.
Odbioru czsciowego robét dokonuje gsiwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot.
Odbioru robot dokonuje iynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robét

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzecstggo
wykonania robét w odniesieniu do iché§t, jakasci i wartasci.

Catkowite zakaczenie robét oraz gotowddo odbioru ostatecznego
bedzie stwierdzona przez Wykonagvavpisem do dziennika budowy z
bezzwtocznym  powiadomieniem na S$mie o tym  fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny robét napt w terminie ustalonym w
dokumentach umowy, liez od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zakazenia robot i przgcia dokumentow,
o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaezprzez
Zamawiajcego w obecnsi Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy.
Komisja odbierajca roboty dokona ich oceny jalaowej na podstawie
przediazonych dokumentow, wynikow badla pomiaréw, ocenie wizualnej
oraz zgodngci wykonania robot z dokumentagyrojektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapaiga realizacy
ustalé przyjetych w trakcie odbiorow robdt zanikaych i ulegajcych
zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania rob6t emipjcych i robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét aegowych
lub rob6t uzupetlniagych w warstwie scieralnej lub robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czydooi ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komjsje jakagé wykonywanych
robot w poszczegolnych asortymentach nieznaczriegd od wymaganej
dokumentag projektowsg i SST z uwzgldnieniem tolerancji i nie ma
wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu ipleEzéstwo
ruchu, komisja dokona pattea, oceniaggc pomniejszon wartasé
wykonywanych robét w stosunku do wymagarzyjetych w dokumentach
umowy.
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8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo
robot jest protokot odbioru ostatecznego robdt zmtrony wg wzoru
ustalonego przez Zamaw4aggo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany
przygotow& nastpujace dokumenty:

1. dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz
dodatkow, jesli zostata sporadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe okurdentéw
umowy i ew. uzupetniage lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiarow kontrolnych oraz bafld oznaczé laboratoryjnych,
zgodne z SST iew. PZJ,

6. deklaracje zgodrimi Ilub certyfikaty zgodn&ci wbudowanych
materiatébw zgodnie z SST i ew. PZJ,

7. opinig¢ technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikow
bada i pomiarow zaiczonych do dokumentow odbioru, wykonanych
zgodnie z SST i PZ],

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzggeh (np. na
przetazenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowsjvietlenia itp.)
oraz protokoty odbioru i przekazania tych robotdsteielom urzdzes,

9. geodezyja inwentaryzag powykonawcz robot i sieci uzbrojenia
terenu,

10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejeintaryzaciji
powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania
dokumentacyjnego nie¢tla gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w
porozumieniu z Wykonawic wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komigj roboty poprawkowe Iub
uzupetniagce keda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawess)o.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzunehcych
wyznaczy komisja.

e

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyolor zwihzanych z
usuniciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznyrzaistniatych w okresie
gwarancyjnym.
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Odbiéor pogwarancyjny dazie dokonany na podstawie oceny
wizualnej obiektu z uwzgtnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4
,Odbidr ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdélne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaza
jednostk obmiarowy ustalon dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowpodstaw ptatndci jest
wartas¢ (kwota) podana przez Wykonagve danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosmsowe] ldzie
uwzgkdniat wszystkie czynnéi, wymagania i badania skladeg sé na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeké).

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowa:

— robocizrg bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,
- wartaé¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych
ubytkéw i transportu na teren budowy,
— wartai¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obawaujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewliczac podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania esido wymaga warunkéw umowy i wymaga ogolnych
zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie waruokieslone w ww. dokumentach, a
nie wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i organjizachu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi
instytucjami projektu organizacji ruchu na czasame budowy, wraz z dostarczeniem
kopii projektu Ireynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dajeh zmian i
uzgodnigé wynikajacych z posipu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania $wietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczastwa ruchu,

(c) optaty/dziepawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, keamikéw, barier,
oznakowa i drenau,

() tymczasow przebudow urzadzeh obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizaeghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowa
pionowych, poziomych, bariegwiatet,

(b) utrzymanie ptynnfci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazddw i organizagjchu obejmuje:

(a) usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
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(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane. (@zNr 89, poz. 414 z pdiej-
szymi zmianami).

2. Zarzmdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2@01 r. w sprawie dziennika
budowy, montau i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Ni38, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidznffaz. U. Nr 14, poz. 60
Z p&niejszymi zmianami).
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecknigj (OST) s
wymagania dotycxce wykonania i odbioru robdt zwdanych z
wykonaniem wyréwnania poprzecznego i padiego podbudowy
mieszankami mineralno-asfaltowymi.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohpwica
podstaw opracowania szczegétowej specyfikacji techniczn§ST)
stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktoprgy zlecaniu i
realizacji rob6t na drogach krajowych i wojewddikic

Zaleca si wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogach
miejskich i gminnych.

1.3. Zakres robo6t obgptych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad
prowadzenia rob6t zwtanych z wykonaniem wyréwnania poprzecznego i
podiuznego podbudowy mieszankami mineralno-asfaltowymi.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Warstwa wyrdwnawcza - warstwa o zmiennej gégbakiadana na
istniejacej warstwie w celu wyréwnania jej nierowdoo w profilu
podiuznym i poprzecznym.

1.4.2. Pozostate okidenia & zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definiciami podanymi w OST D-00.00.00
~Wymagania ogoélne” oraz w OST D-05.03.05 ,Nawierzchnia
z betonu asfaltowego” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i
sktadowania podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymaganiélog’ pkt 2.
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2.2. Kruszywo

Do mieszanek mineralno-asfaltowych na warstwy wyréwcze,
wykonywanych i wbudowywanych na geoo, naley stosowaé kruszywa
spetniagce wymagania okéone w OST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z
betonu asfaltowego” pkt 2.

2.3. Wypetniacz

Do mieszanek mineralno-asfaltowych na warstwy wyréwcze
nalery stosowa wypetniacz wapienny spetnigly wymagania podane w
OST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowekt’2.

2.4. Lepiszcza

Lepiszcza powinny spetriawymagania okrdone w OST D-
05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 2.

2.5. Sktadowanie materiatéw

Dostawy i sktadowanie kruszyw, wypetniaczy i legis powinny
by¢ zgodne z wymaganiami oktfenymi w OST D-05.03.05 ,Nawierzchnia
z betonu asfaltowego” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania robét

Sprzt do wykonania warstw wyrownawczych z mieszanek
mineralno-asfaltowych zostat okteny w OST D-05.03.05 ,Nawierzchnia
Z betonu asfaltowego” pkt 3.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Transport kruszyw, wypetniacza i lepiszcz powiniespetnia
wymagania okrdone w OST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu
asfaltowego” pkt 4.
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4.3. Transport mieszanki mineralno-asfaltowej

Transport mieszanki mineralno-asfaltowej powiniespetnia
wymagania okrdone w OST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu
asfaltowego” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M@O00
~Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Projektowanie mieszanek mineralno-asfaltowych

Zasady projektowania mieszanek mineralno-asfalobwy s
okreslone w OST D-05.03.05 ,,Nawierzchnibetonu asfaltowego”
pkt 5.

5.3. Produkcja mieszanki mineralno-bitumicznej

Zasady produkcji, dozowania skiadnikbw i ich mesa 3
okreslone w OST D-05.03.05 ,,Nawierzchnibetonu asfaltowego”
pkt 5.

5.4. Zar6b prébny

Zasady wykonania i badania podano w OST D-05.03.05
.Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 5.

5.5. Przygotowanie powierzchni podbudowy pod wyréwamnie profilu masa mineralno-
asfaltowa

Przed przysipieniem do wykonywania wyréwnania poprzecznego i
podiuznego powierzchnia podbudowy powinna zéstaczyszczona z
luznego kruszywa, piasku oraz skropiona bitumem. Warwykonania
oczyszczenia i skropienia podbudowy podarews OST D-04.03.01
»,0czyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnych”.

Powierzchng  podbudowy, na  ktorej grubé warstwy
wyrownawczej bytaby mniejsza od grdlsominimalnej uktadanej warstwy
wyréwnawczej, naley sfrezowé na gebokas¢ pozwalajca na jej utaenie.
Frezowanie nawierzchni nale wykona zgodnie z OST D-05.03.11
~Recykling”.

5.6. Ukladanie i zagszczanie warstwy wyrownawczej

Minimalna grubé¢ warstwy wyréwnawczej uzateiona jest od
grubaci kruszywa w mieszance. Napkiszy wymiar ziarn kruszywa nie
powinien przekracza 0,5 grubdéci uktadanej warstwy. Przed
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przystpieniem do uktadania warstwy wyréwnawczej Wykonawowinien
wyznaczy niwelet uktadanej warstwy wzdiukrawedzi podbudowy lub jej
osi za pomog stalowej linki, po ktorej przesuwaesczujnik uradzenia
sterupcego uktadark

Maksymalna grubig ukladanej warstwy wyréwnawczej nie
powinna przekracza8 cm. Przy grub&ei przekraczajcej 8 cm warstw
wyrownawca halezy wykona& w dwu lub wgcej warstwach nie
przekraczajcych od 6 do 8 cm.

Warstwe wyrownawca uktada si wedlug zasad okénych w
OST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowepgkt’s.

Zagszczenie warstwy wyrownawczej z mieszanki mineralno
asfaltowej wyprodukowanej i wbudowanej na ggar odbywa s wedtug
zasad podanych w OST D-05.03.05 ,Nawiena z betonu
asfaltowego” pkt 5.

Ze wzgkdu na zmiengp grubd¢é zagszczanej warstwy
wyrownawczej Wykonawca robot, na podstawie przepdzenych prob,
przedstawi laynierowi do akceptacji sposéb zsgczania warstw
wyroéwnawczych w zatanosci od ich grubéci.

5.7. Utrzymanie wyréwnanej podbudowy
Wykonawca jest odpowiedzialny za utrzymanie wyrénej
podbudowy we wihsciwym stanie, a do czasu ulzenia na niej nagpnych

warstw nawierzchni. Wszelkie uszkodzenia podbudowdykonawca
naprawi na koszt wiasny.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogolne zasady kontroli jako robét podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien wykdna
badania zgodnie z ustaleniami zawartymi w OST m®B5 ,Nawierzchnia

Zz betonu asfaltowego” pkt 6, w zakresie obepouyn badania warstw
lezacych ponkej warstwyscieralnej.

6.3. Badania w czasie rob6t

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow w czasie wykonywania
podbudowy podano w OST D-05.03.05 ,Nawierzchnia =etobu
asfaltowego” pkt 6.
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6.4.Wymagania dotycace cech geometrycznych wykonanego wyréwnania podbogy

Czstotliwos¢ oraz  zakres pomiaréw  dotygzch  cech
geometrycznych wykonanego wyroéwnania powinny¢ bygodne z
okreslonymi w OST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu #sfaego” pkt
6.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-Q0®O
~Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarow jest Mg (megagram) wbudowanej mieszanki
mineralno-asfaltowej.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@0
~Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektows,
SST i wymaganiami kyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daty wyniki poavne.
8.2. Odbiér robo6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Roboty zwiazane z wykonaniem wyréwnania podbudowy aaléo

robot ulegajcych zakryciu. Zasady ich odbiorg ekreslone w OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.2.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrsoi podano w OST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 Mg wyréwnania podbudowy mieszank
mineralno-asfaltow obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- 0znakowanie robat,
- dostarczenie materiatow,
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- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej,

- transport mieszanki na miejsce wbudowania,

- posmarowanie gacym bitumem krawdzi urzdzea obcych,

- rozicielenie i zagszczenie mieszanki zgodnie z zadnymi spadkami i
profilem,

- przeprowadzenie pomiarow i baddaboratoryjnych wymaganych w
specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwizane z wykonaniem wyréwnania podbudowy
mieszankami mineralno-asfaltowymi wytwarzanymi iudbwywanymi na
goraco § podane w OST D-05.03.05 ,Nawierdahz betonu
asfaltowego” pkt 10.



D-06.03.01 Scinanie i uzupenianie poboczy 35

OGOLNE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D - 06.03.01

SCINANIE | UZUPELNIANIE POBOCZY

SPIS TRESCI

L WSTEP ..o 36
2. MATERIALY ..o 37
TIES] 1= 3 OO 37
8. TRANSPORT ...ttt ee et ee et se e 37
5. WYKONANIE ROBOT ..ot seeeeeeeeeeeeee e 38
6. KONTROLA JAKO SCIROBOT ....veeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeees e eee e, 39
7. OBMIAR ROBOT ....oooeoeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeseeseeeeeeseesseessesnenne s A0
8. ODBIOR ROBOT .....ooeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeseeeeeeseeeseeesreeseessesseseesseesressesreenee A0
9. PODSTAWA PEATNOSCI ..o eeeeese e 40
10. PRZEPISY ZWIAZANE .......oovoovoeeeeeoeeeeee oo 41

NAJWA ZNIEJSZE OZNACZENIA | SKROTY
OST - ogdlna specyfikacja techniczna
SST - szczegotowa specyfikacja

techniczna



1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecanigj (OST) s
wymagania dotycze wykonania i odbioru rob6t zgaanych zécinaniem i
uzupetnianiem poboczy gruntowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohpwica
podstaw opracowania szczegétowej specyfikacji technicZ8&T)
stosowanej jako dokument przetargowy i kontrakt@may zlecaniu i
realizacji robot na drogach krajowych i wojewodikic

Zaleca si wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogach
miejskich i gminnych.

1.3. Zakres robd6t obgtych OST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad

prowadzenia robot zwzanych z&cinaniem zawyonych poboczy i
uzupetnianiem zanonych poboczy.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Pobocze gruntowe - ¢& korony drogi przeznaczona do chwilowego
zatrzymania si pojazdéw, umieszczenia udzer bezpieczastwa ruchu i

wykorzystywana do ruchu pieszych, &foa jednoczénie do bocznego
oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.2.0dktad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanegaasgiescinania
poboczy.

1.4.3.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania ekipnia
poboczy potaone poza pasem drogowym.

1.4.4.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi,
odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podani w OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 1.5.
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2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycrce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i
skltadowania, podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagamgéalne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Rodzaje materiatébw stosowanych do uzupetnieniagoppodano
w OST D-05.01.00 ,Nawierzchnie giawe” i D-05.01.01
.Nawierzchnia gruntowa naturalna”.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprat do $cinania i uzupetniania poboczy

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot okékonych w
niniejszej OST powinien wykazaic mazliwoscia korzystania z
nastpujacego sprztu:

- zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych,
- réwniarek z transporteremcjnarki poboczy),

- réwniarek do profilowania,

- fadowarek czotowych,

- walcow,

- ptytowych zagszczarek wibracyjnych,

- przewanych zbiornikéw na wogd

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Przy wykonywaniu robot okéeonych w niniejszej OST, nmima
korzysta& z dowolnychsrodkéw transportowych przeznaczonych do
przewozu gruntu.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M@00
~Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2.Scinanie poboczy

Scinanie poboczy me@ byt wykonywane ¢cznie, za pomagtopat
lub sprztem mechanicznym wg pkt 3.2.

Scinanie poboczy naty przeprowadzi od krawedzi pobocza do
krawedzi nawierzchni, zgodnie z zadonym w dokumentaciji projektowej
spadkiem poprzecznym.

Nadmiar gruntu uzyskanego podczeisania poboczy nahy
wywiez¢ na odktad. Miejsce odktadu najeuzgodné z Inzynierem.

Grunt pozostaty w poboczu najespulchné na gkbokas¢ od 5 do
10 cm, doprowadzido wilgotngci optymalnej poprzez dodanie wody i
zagscic.

Wskanik zag:szczenia okrdony zgodnie z BN-77/8931-12 [3],
powinien wynost co najmniej 0,98 maksymalnego zagczenia, wedtug
normalnej metody Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1]

5.3. Uzupetnianie poboczy

W przypadku wysipowania ubytkow (wgbien) i zanizenia w
poboczach nalgy je uzupeint materiatem o wigciwosciach podobnych do
materiatu, z ktérego zostaty pobocza wykonane.

Miejsce, w ktorym wykonywaneghzie uzupetnienie, naig
spulchné na gkbokas¢ od 2 do 3 cm, doprowadzdo wilgotnaci
optymalnej, a nagpnie utazy¢ w nim warstwe materiatu uzupetniagego w
postaci mieszanek optymalnych odtomych w OST D-05.01.01
.Nawierzchnia gruntowa naturalna”. Wilgotstooptymalr, i maksymala
gestas¢ szkieletu gruntowego mieszanek nglekresli¢ laboratoryjnie,
zgodnie z PN-B-04481 [1].

Zageszczenie utponej warstwy materiatu uzupetraapgo naley
prowadzé¢ od krawedzi poboczy w kierunku kragdzi nawierzchni. Rodzaj
sprztu do zagszczania musi iyzaakceptowany przezAyniera.
Zageszczona powierzchnia powinnadaywna, posiadaspadek
poprzeczny zgodny z zaonym w dokumentaciji projektowej, oraz nie
posiada sladow po przejciu walcow lub zagszczarek.

Wskanik zag;szczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 [3]
powinien wynost co najmniej 0,98 maksymalnego zapczenia wedtug
normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1].
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca przeprowadzi badania
gruntow proponowanych do uzupetnienia poboczy omacuje optymalny
sktad mieszanki wedtug OST D-05.01.00 ,Nawierzchgnentowe”, OST
D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa naturalna”.

6.3. Badania w czasie rob6t

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie prowadzenia
rob6t podano w tablicy 1.

Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba badana
dziennej dziatce roboczej

1 | Uziarnienie mieszanki 2 probki
uzupetniagcej

2 | Wilgotnadé¢ optymalna mieszanki 2 probki
uzupetniajcej

3 | Wilgotnai¢ optymalna gruntu w 2 probki

scigtym poboczu

4 | Wskanik zag:szczenia na
scinanych lub uzupetnianych
poboczach

2razy nal km

6.4. Pomiar cech geometrycznyckcinanych lub uzupetnianych poboczy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardéw po zakzeniu robot podano w
tablicy 2.

Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiardgeinanych lub
uzupetnianych poboczy

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna egtotliwosé¢
pomiaréw
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1 | Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m

Réwna¢ podiwzna co50m

3 | ROwna¢ poprzeczna

6.4.1.Spadki poprzeczne poboczy

Spadki poprzeczne poboczy powinny lzgodne z dokumentagj
projektows, Z tolerangijt 1%.
6.4.2.ROwNG¢ poboczy

Nierowndaci podiuzne i poprzeczne nalg mierzy fata 4-metrove
wg BN-68/8931-04 [2]. Maksymalny pragit pod tat nie mae
przekracz& 15 mm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@0
~Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanych rob6t
na poboczach.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00Q0.
~Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumenggajojektows,
SST i wymaganiamiimiera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty kiypozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatr$gi podano w OST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 firobét obejmuie:
- prace pomiarowe i przygotowawcze,
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- o0znakowanie robdt,

- $cigcie poboczy i zagszczenie podim,

- odwiezienie gruntu na odktad,

- dostarczenie materiatu uzupetaizggo,

- roziozenie materiatu,

- zagszczenie poboczy,

- przeprowadzenie pomiaréw i baddaboratoryjnych wymaganych w
specyfikacji techniczne.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania labtmwyjne

2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rG@nnawierzchni
planografem i fat

3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wsghika zagszczenia gruntu.

10.2. Inne materialy

4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogowaloty ziemne.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji tecazniej (OST) $ wymagania
dotyczce wykonania i odbioru rob6t zgaanych z napragvpoboczy gruntowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi petsbpracowania szczegoétowe;j
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako do&nat przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robot na drogach krajowych.

Zaleca st wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogaclewoédzkich,
powiatowych i gminnych.

1.3. Zakres robo6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot
zwiazanych awvykonaniem i odbiorem naprawianych poboczy gruntdwyv zakresie:
a) naprawy lokalnie uszkodzonych poboczy,
b) profilowania i uzupetniania zaien poboczy,
c) scinania zawyonych poboczy lub wykonania rowkéw odptywowych mrzzawyone
pobocze.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Pobocze gruntowe - ¢& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymasti
pojazdu, umieszczenia wdzen bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych,
stuizaca jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchnikenana z gruntu
odpowiednio wyrownanego i uksztaltowanego w profiloprzecznym i podiinym oraz
zag:szczonego.

1.4.2.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania emipnia poboczy pofmne poza
pasem drogowym.

1.4.3.0dktad - miejsce wbudowania lub skiadowania (odweiez) gruntu pozyskanego w
czasiescinania poboczy, a nie wykorzystywanego do ich esupnia.
1.4.4Wskanik zag:szczenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

ls = Py / Pys

gdzie: Py - gestas¢ objetosciowa szkieletu zaggzczonego gruntu (Mgfn

Py4s-maksymalna gstasé objetosciowa szkieletu gruntowego (MgfAnprzy
wilgotnaosci optymalnej, okrdona w normalnej prébce Proctora, zgodnie z PN-B-
04481 [1], staaca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, badana
zgodnie z normp BN-77/8931-12 [6].

1.4.5.Wskaznik rdznoziarnistéci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalné¢ gruntow
niespoistych, okrdona wg wzoru:

U = o/ tho

gdzie: d@o - srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60%tgr(mm)
di0 - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgr(mm).
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1.4.6.Mieszanka optymalna - mieszanka gruntu rodzimeigmym gruntem poprawiagym
sktad granulometryczny i wdaiwosci gruntu rodzimego.

1.4.7.Pozostale okkdenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00ymagania ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogo6lne wymagania dotyerce robot

Ogodlne wymagania dotygee robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pome
OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatldw stosowane na uzupetnieniapoczy
2.2.1.Grunty

Na uzupetniania poboczy mpgy¢ stosowane:

- rozdrobnione skaty,

- zwiry i mieszanki, wg PN-B-11111 [2],

- piaski, wg PN-B-11113 [3],

- zuzle wielkopiecowe wg PN-B-23004 [4] i innguzle metalurgiczne ze starych hatd
(nierozpadowe) drobnoziarniste lub gruboziarniste yprzednim rozdrobnieniu oraz
zbadaniu,ze nie zawieraj zadnych elementéw szkodliwych ddeodowiska naturalnego.
Zaleca st stosowanieuzli, ktérych okres sktadowania wynosi co najmni¢ata.

2.2.2.Mieszanka gliniasto-piaskowa

Do uzupetniania poboczy me by stosowana optymalna mieszanka gliniasto-
piaskowa o ramowym sktadzie uziarnienia wedtugitgiil. Krzywa uziarnienia mieszanki
powinna posiadauziarnienie cigte i leze¢ w obszarze ok&onym na rysunku 1.

Tablica 1. Ramowy skfad uziarnienia optymalnej roaedki gliniasto-piaskowej

Lp. Wiasciwosé Wymagania

1 | Zawartdc¢ frakcji zwirowej (powyzej # 2 mm) od 0 do 10
%

2 | Zawartdc¢ frakcji piaskowej (od 0,05 do 2,00 od 70 do 85
mm), %

3 | Zawartd¢ frakcji pytowej (od 0,002 do od 12 do 23
0,05mm), %

4 | Zawartd¢ frakcji itowej (powyzej 0,002 mm), od3do7
%
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Rys. 1. Obszar uziarnienia optymalnej mieszankigsto-piaskowej

2.2.3.Mieszanka gliniastawirowa

Optymalna mieszanka gliniast@4rowa powinna mié ramowy sktad uziarnienia wg
tablicy 2, a jej krzywa uziarnienia powinna posiadaiarnienie cigte i leze¢ w obszarze
okreslonym na rysunku 2.

Tablica 2. Ramowy skfad uziarnienia optymalnej rméedki gliniastozwirowej

Wymiary oczek Przechodzi przez sito, %
kwadratowych
sit (mm) na warste doln na warstw gorm
40 - 100 - -
20 100 70 - 100
2 90 30 90 40
0,05 25 10 25 10
0,002 7 4 7 4
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Rys. 2. Obszar uziarnienia optymalnej mieszankiiggtozwirowej
2.2.4.Mieszanka gruntéw z kruszywami odpadowymi

Do uzupetnienia poboczy miea rownie stosowa mieszank gruntu pobocza z:
- odpadami kruszywa tamanego (frakcji od 0 do 4; atb®; od 0 do 12; od 0 do 16

mm),
- zuzlami paleniskowymi hutniczymi po zakozeniu procesu ich rozpadu (frakcja od 0 do

31,3 mm).
2.2.5.Destrukt z frezowania nawierzchni bitumicznych
Do uzupetnienia poboczy mima stosowadestrukt o granulacji od 0 do 16 mm.

2.3. Wymagania dla gruntéw i mieszanek

Materiaty wyszczegolnione w pktach od 2.2.1 da£2@bwinny mi€ odpowiednio
zréznicowane frakcje, a ich wskaik réznoziarnistéci powinien spetni@warunek wyraony
wzorem:

U=0so/ o= 5

O ile nie przewidziano tego inaczej w SST, przgd&t materiatu Wykonawca
powinien sprawdZi na odcinku probnym i uzyskagod: Inzyniera na zastosowanie tego
materiatu.

2.4. Woda

Nalezy stosowé woce odpowiadajca wymaganiom PN-B-32250 [5]. Bez bada
laboratoryjnych mana stosowapitna wode wodochgowa.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.
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3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przysgpujacy do naprawy poboczy gruntowych powinien wykaga

mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

- zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych do ewsinego spulchnienia gruntéw,

- roéwniarek do profilowania przekroju poprzecznegbquzy,

- $cinarek poboczy,

- tadowarek czotowych i chwytakowych do zatadunkunguu

- walcow statycznych gtadkich i ogumionych wielokoyah lub walcéw wibracyjnych do 5
ton,

- ptytowych zagszczarek wibracyjnych,

- przewanych zbiornikbw na wog wyposaonych w uradzenia do réwnomiernego
i kontrolowanego rozpryskiwania wody oraz w pompyrépetniania zbiornikow wagl

- szczotek mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2.Srodki transportu do wykonania robét

Do wykonania robot Wykonawca zapewni dowddredki transportowe (np.
samochody skrzyniowe, samochody samowytadowczeifgmiki z przyczepami). Preferuje
si¢ stosowanigrodkow transportowych samowytadowczych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w OST D-M@00 ,Wymagania ogolne”
pkt 5.

5.2. Zalazenia ogdlne

Pobocza stanowiboczne oparcie dla nawierzchni i powinny zapewsigybkie
odprowadzenie wody z jezdni i poboczy. Wetvana krawedz pobocza i zewgtrzna
krawedz jezdni powinny stanowijedm lini¢, a spadek poprzeczny poboczy gruntowych
powinien by wigkszy od spadku poprzecznego jezdni, np. o0 2%. Pecieypodiuine
poboczy powinno hyyzgodne z pochyleniem podiuym jezdni.

Poboczerle utrzymane, nieréwne, z ghiiloscia kolein i zanken, ze znacznymi
ubytkami gruntu, stanowi nie tylko zagemie dla ruchu, lecz rownigrzyépiesza
uszkodzenia podbudowy i nawierzchni, a przez brakcwego odptywu wody - nawadnia
korpus drogowy i obia nGnos¢ konstrukciji.

W wielu przypadkach pobocza wykorzystywane w sytuacjach awaryjnych przez
pojazdy, w zwazku z czym ich nénos¢ powinna umaeliwia¢ przenoszenie obgien na nie
wywieranych.

Remont poboczy stajegdkonieczny ja przy ich zanieniu wikszym od 5 cm i
zawyzeniu powodujcym zatrzymanie wody na jezdni.

5.3. Przygotowanie poboczy do naprawy

Przed przyspieniem do robét Wykonawca jest zobarany, w zalenosci od
charakteru wykonywanej naprawy, dokéna
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a) usunecia z naprawianych powierzchni zanieczysaciakich jak gaizie, kamienie, kcie
z drzew, skoszenia trawy i chwastow, a w razie wykeaniascinki poboczy, rownig
pachotkéw khdz innych elementéw, ktorych usggie czasowe nie spowoduje zaggnia
dla bezpieczstwa ruchu drogowego. Usugnie pachotkéw, stupkow kilometrowych,
hektometrowych itp. lub innych elementéw Wykonawegodni z lzynierem,

b) wyznaczenia szerokoi pobocza i ustalenia kraazi korony drogi,

c) odwodnienia naprawianych powierzchni w przypadkwiestdzenia zastoisk wodnych,
przez wykopanie rowkow odwadmiajch,

d) spulchnienia powierzchni lub rozdrobnienia darnimyprzypadkach nieziginych przy
wykonywaniuscinki poboczy,

e) spulchnienia powierzchni poboczy nalghkas¢ od 2 do 3 cm przy ich uzupetnianiu dla
dobrego zwizania warstw,

f) spryskania wogl powierzchni naprawianych w przypadku nadmierniehsego gruntu
poboczy.

5.4. Naprawa lokalnie uszkodzonych poboczy

W celu dokonania naprawy lokalnych zggén w poboczach Wykonawca wykona
nastpujace roboty:
a) dokona spulchnienia gruntu w miejscu naprawy rgvakas¢ od 2 do 3 cm (w obrysie
uszkodzenia) oraz (w przypadku koniec&mpdokona nawilgocenia gruntu podég
b) wypetni ubytek gruntem oraz dokona jego @&agzenia wibratorami ptytowymizado
uzyskania wskanika zagszczenia okrdonego wg BN-77/8931-12 [6], co najmniej 0,98
maksymalnego zagzczenia wg normalnej proby Proctora, zgodnie Z2BP0¢481 [1],
c) wyrowna naprawiane miejsce do spadku poprzecznggdnego ze spadkiem istrieggo
pobocza.
Do napraw poboczy Wykonawca powinieryéijeden z materiatow
wyszczegolnionych w pkcie 2.4ty grunt do naprawy powinien posiadailgotnosé
optymalry i by¢ zaakceptowany przezAyniera.

5.5. Wykonanie uzupetnienia i profilowania poboczy

Przed przyspieniem do wykonania uzupetnienia poboczy Wykonawgkona
czynnaci okreslone w pkcie 5.3 niniejszej specyfikacii.

Na uzupetnienie poboczy Wykonawcayje gruntdw opisanych w pktach od 2.2.2 do
2.2.5, uzgodnionych z hynierem. rywany grunt powinien posiad@ptymalm wilgotnosc.

Grunt powinien by rownomiernie rozktadany na catej szer@tiqgpobocza oraz
profilowany do wymaganego spadku poprzecznego m@pprowniarek.

Zageszczenie gruntu o optymalnej wilgottopowinno by dokonywane za pomac
walcow, ktorych rodzaj Wykonawca uzgodni zynierem. Zagszczenie gruntu natg
prowadz¢ od krawedzi poboczy w kierunku kragdzi nawierzchni. Zagszczona
powierzchnia powinna ldyréwna, posiadajednakowy spadek poprzeczny zgodny ze
spadkiem zaloonym oraz nie posiaddladow kot od walcow. Wskanik zag:szczenia
uzupetnionych poboczy powinien dygodny ze wskanikiem zagszczenia podanym w
pkcie 5.4.

5.6.Scinanie zawyzonych poboczy

Przed przyspieniem ddscinania poboczy Wykonawca wykona czyéciaokreslone
w pkcie 5.3 niniejszej specyfikacji.

Wykonawca wykonacinanie poboczy za pomgécinarek poboczy lub rowniarek
(mozna wyc¢ tez innych maszyn, jak np. koparek fregeych, tadowarek, spycharek).

Samojezdascinarka poboczy pragnalezy wykona nastpujaco:
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- maszyna kompleksowizina pobocze (frezeslimakowym), taduje urobek przegmkiem
tasmowym nasrodek transportowy i oczyszcza nawierzehszczotlg, zgarniagc resztki
gruntu na pobocze,

- nastpuje zagszczenie gruntu walcem statycznym gtadkim, ogumiohyb wibracyjnym.

Samojezdan lub doczepa rowniarky, najczsciej scinanie pobocza nima wykona
nastpujaco:

- przy pierwszym przeég¢iu rowniarki, prawg strory drogi, z lemieszem ustawionym
ukaosnie, nastpuje odktadanie urobku wzdtkrawedzi jezdni,

- urobek zostaje zebrany tadowarkzatadowany na samowytadowczsodek transportu
i wywieziony poza olgb robat,

- przy drugim przejciu rowniarki nasipuje rozplantowanie pozostaéd gruntu po pracy
tadowarki,

- pobocze zagszcza si walcem (jak pacicciu poboczd&cinarka),

- Jezdnk oczyszcza siszczotly mechanicza, np. zawieszanna cagniku.

W poblizu przeszkéd na poboczu, utruda@jch prae sprztu mechanicznego (np.
przy drzewach, znakach drogowych, barierach octy@mmie usunitych na czas robot
pachotkach itp.), wszystkie drobne roboty, zz@ine ze&cinaniem poboczy - natg wykona&
recznie.

Przy niewielkim zakresie rob6t, poboczez:mascina recznie, stosujc do tego celu
oskardy i topaty. W odgpach od 5 do 10 m nadg wykon& bruzdy, nadagc im ustalony
spadek poprzeczny przy pomocy odpowiedniego szablbbelli. Odcinki pobocza nedzy
bruzdami manascinat ,na oko”. Krawedz pobocza i skarpy natg przycia¢ do linii wedtug
wyciagnigtego sznura.

Przyscinaniu poboczy naly sprawdzaich réwna¢ oraz wykona ich zagszczenie
do wymaganego wskaika, okrélonego w pkcie 5.4. Przy zesgczeniu grunt powinien mie
wilgotnos¢ optymaln,.

Nadmiar gruntu uzyskanego &@nania poboczy naky odwiez¢ poza torowisko
drogowe hdz wykorzyst@ do pokrycia ubytkdw w skarpach lub poboczach (rap.
wigkszych spadkach). dlemateriat uzyskany zgéciecia poboczy mee zawiera srodki
chemiczne do zwalczansiskosci zimowej oraz zanieczyszczone pyty z jezdni, woag:
powinien by natychmiast umieszczony:

- na wysypisku publicznym lub skladowisku wtasnymzadzonym zgodnie z warunkami
wydanymi przez wiciwe wiadze ochronyrodowiska,

- w zagktbieniach terenu pokmnych na niegytkach albo w innych miejscach, gdzie powoli
moze tract swoje szkodliwe wigiwosci w sposéb nie zagtajacy srodowisku.

Sposob i miejsce wywozu materiatu, uzyskanegeienia poboczy, powinny By
okreslone w SST i zaakceptowane przezyimera.

5.7. Wykonanie rowkéw odptywowych w zawgonych poboczach

Rowki odptywowe (odwadniage) w poprzek pobocza wykonuje,sgdy:

- istnieje dorana potrzeba uswggia lokalnych zastoisk wodnych na jezdni lub zapaodmia
sptywania wody wzdti drogi, na pograniczu jezdni i zaspnego pobocza,
- nie przewiduje s w najblizszym czasie catkowitéginki zawyzonego pobocza.

Rowki odptywowe wykonuje siw miejscach pozwalagych na szybki i skuteczny
sptyw wody z jezdni, prostopadle lub ékie do krawedzi nawierzchni. Przekrdj poprzeczny
rowka powinien b¥ tréjkatny lub trapezowy. Dno rowka powinno mipochylenie podine,
co najmniej 1%. Rowki wykonujeesiecznie przy ayciu oskardow i topat.
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5.8. Roboty wykaiczeniowe

Po wykonaniu robét okéeonych w pktach 5.4, 5.5 i 5.6 Wykonawca jest zolaaany
do usungcia gruntu ze skarp, §e w trakcie robot grunt zostat tam przestigioraz do
ustawienia, usuniych na czas robo6t, pachotkdéw lub innych elementdajdupcych st na
poboczu przed rozpoeziem robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jaka rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do robét Wykonawca jest zobarany do przeprowadzenia
bada gruntéw proponowanych daycia na uzupetnienia poboczy oraz opracowania sktad
mieszanki optymalnej i uzyskanie akceptaciiyimera.

6.3. Czstotliwosé i zakres badai i pomiarow

W czasie robét Wykonawca jest zobarany do:
- badania uziarnienia mieszanki optymalnej co najpmaedziennie,
- badania wilgotngéci gruntow i mieszanki optymalnej co najmniej razethnie,
- badania wskanika zagszczenia gruntu co najmniej dwa razy na 1 km uzupeych i
scinanych poboczy,
- pomiarow spadkow poprzecznych co najmniej dwa rez$00 m,
- pomiarow réwnéci podtuznej i poprzecznej poboczy co 50 matdtmetrova.
Dopuszcza sinastpujace tolerancje:
- spadkdw poprzecznych 1%, przy czym spadek pobocza niezady¢ mniejszy od 4% i
wigkszy od 7%,
- dla pomiarow rowngci podiwznej i poprzecznej - préeit maksymalny pod tatnie mae
przekroczy¢ 15 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w OST D-M-@0®,Wymagania ogolne”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows wykonanych robét na poboczach jest(metr kwadratowy)
wykonanych robat.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00Q0 ,Wymagania ogolne” pkt
8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumenigajojektows, SST i
wymaganiami layniera, jéli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem taiejawedtug
punktu 6 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rirobét przy naprawie poboczy obejmuje:
a) przy lokalnych naprawach poboczy:
- 0znakowanie robat,
- przygotowanie podie,
- dowdz gruntu,
- roztozenie gruntu w miejsce uszkodzenia,
- zagszczenie gruntu i wyrGwnanie powierzchni,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych,
- roboty wykaiczeniowe,
b) przy uzupetnianiu poboczy:
- oznakowanie robat,
- przygotowanie podia,
- dowdz gruntu,
- rozscielenie gruntu i jego wyprofilowanie zgodne z dolentacy,
- zag:szczenie poboczy,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych,
- roboty wykaiczeniowe,
C) przyscinaniu poboczy:
- oznakowanie robat,
- przygotowanie podia,
- wykonaniescinki poboczy,
- odwdz nadmiaru gruntu,
- zagszczenie poboczy,
przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych,
roboty wykaczeniowe.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B- Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
04481:1998

2. PN-B- Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do
11111:1996 nawierzchni drogowychZwir i mieszanka

3. PN-B- Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do
11113:1996 nawierzchni drogowych; Piasek

4. PN-B- Kruszywa mineralne. Kruszywa sztuczne. Kruszywa
23004:1988 z zuzla wielkopiecowego kawatkowego

5. PN-B- Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw
32250:1988

6. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaika zagszczenia gruntu.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

1.WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SST.
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji chtécznej § wymagania
szczegOtowe dotygze wykonania i odbioru robét drogowych oraz ogoéspecyfikacje
techniczne:

1. D-M-00.00.00 -wymagania ogdlne ;

2. D-04.08.01 - wyrownanie podbudowgieszankami mineralno-asfaltowymi;

3. D-06.03.01 seinanie poboczy i uzupetnianie

4. D-06.03.02 - naprawa poboczy grumtych

1.2.STRONA ZAMAWIAJ ACEGO
Strory Zamawiajca jest Powiat Zyrardowski 96-300 Zyrardéw, ul. Limanowskiego 45
reprezentowany przez:

P. Starogt— Wojciecha Szustakiewicza

P. Wicestarost- Grzegorza Dobrowolskiego

1.3ZAKRES ROBOT

Teren budowy zlokalizowany jest w cgu drogi powiatowej nr 4714W Tartak-
Mszczonéw w km od 2+080 do 2+310 o dt. 230,00imv km od 2+561 do km 2+310 o
dt. 251,00m na terenie PowiatZyrardowskiego:

Podstawowy zakres robét dla droqgi :

- oczyszczenie mechaniczne nawierzchni drogowycHepeaonych / brukowej/
989,00 m2;

- oczyszczenie mechaniczne nawierzchni drogowychriznych1154,30 m2;

- wyrdwnanie istniejcej podbudowy mieszanknineralno-bitumicza asfaltove
mechanicznie dla kat. ruchu KR-2 wétbd 150kg/m2 z transportem na odl. 25 km -
159,60Mg;

- wyréwnanie istnigjcej podbudowy mieszanknineralno-bitumicza asfaltowa
mechanicznie dla kat. ruchu KR-2 wétd 75kg/m2 z transportem na odl. 25 km -
80,95Mg;

- naprawy drog gruntowych, wyréwnanie z uzupetnieniei@szank optymalr
ttuczniowy o uziarnieniu 0/31,546,00m3

- plantowanie poboczy wykonywane mechanicznie preypgici scinania 5 cm
z rozplantowaniem urobku w pasie drogowyr802,00m2

1.4 OKRESLENIA PODSTAWOWE
Okre&slone w ogodlnej specyfikacji techniczri2iM-00.00.00 - wymagania ogoélne

1.50g06Ine wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotyaee robot , podano w OST D-M-00.00.00 Wymaganidrog6

2.MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
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Ogodlne wymagania dotygze materiatow , ich pozyskiwania i sktadowaniadamo w OST
D-M-00.00.00 wymagania ogolne

2.2 Aasfalt

Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniggy wymagania okidone w normie PN-C-
96170;1965{6} dla kategorii ruchu KR 2

2.3. Polimeroasfalt

Nie wymaga s asfaltu modyfikowanego polimerami.

2.4. Wypelniacz

Nalezy stosowa wypetniacz, spetniagy wymagania okidone w normie PN-S-96504:1961
dla wypetniacza podstawowego i zg&izego. Nie dopuszczasvypetniacza zagpczego
np. pyty z odpylania itp.

2.5. Kruszywo

Kruszywo naley zastosowadla kategorii ruchu KR 2.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania spgtas podano w OST D-M-00-00 ,Wymagania ogolne ,, pkt.3
3.2.Sprzt do wykonywania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przyspujac do wykonania warstwy wyréwnawczej i warstegyeralnej
z mieszanki mineralno-asfaltowej dla kategoriimudR-2, powinien posiadaprz:t
niezledny do wykonywania tego zadania

4. INZYNIER
4.1 Obownzki inzyniera
Nadzor inwestorski z ramienia Inwestora sprawotxgzie Inspektor Nadzoru
ustanowiony przez Zamawigego.

5. PODWYKONAWSTWO

5.1.Podwykonawstwo
Wykonawca decyduje jaki zakres robdt wykonaswiani sitami .Dopuszczacsi
zakupu mieszanki mineralno — asfaltowej u podwyacy

6. UMOWA

6.1.Umowa
Zamawiajcy przesyta Wykonawcy zawiadomienie o terminiegisania umowy,
w terminie obowdzujacy w ustawie ,, Prawo zamowieublicznych”

7. DOKUMENTACJA PROJEKTOWA
7.1 .Nie dotyczy .

8. ZOBOWIAZANIA OGOLNE

8.1. Zabezpieczenie nakytego wykonania umowy

Zabezpieczenie nalgtego wykonania umowy zostanie wniesione w wysokd % ceny
ofertowej robot olgtych zamowieniem zgodnie z dziatem XV SIWZ rgqgrafem 8
Istotnych postanowfe umowy na roboty budowlane

8.2. Harmonogram

Wykonawca ma obowzek przedtaenia harmonogramu robét do zatwierdzenia przez
Zamawiajcego/ inspektora nadzoru najpéej w dniu podpisania umowy
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8.3. Wykonawca ma obowjzek opracowania:
- tymczasowej organizacji ruchu na czas proadzenia robét wraz z
uzgodnieniami.
- Programu Zapewnienia Jakéci — PZJ wg zadan Zamawiagcego lub inspektora
nadzoru

9. UBEZPIECZENIA
9.1. Polisy i ubezpieczenia
Wykonawca przedstawi Zamawijagmu do wgidu przed dniem przekazania terenu
budowy i na kade zadanie Inspektora Nadzoru

10. WSTRZYMANIE ROBOT

10.1. Wstrzymanie robot

Inspektor nadzoru nie polecé Kierownikowi wstrzymanie robot, jeli beda wykonywane
niezgodnie z technolagrobo6t i obowazujacymi normami oraz jeeli bedzie to konieczne
dla prawidtowego wykonania ze wzdu na nieodpowiednie warunki atmosferyczne lub ich
bezpieczastwa

11. TERMIN REALIZACJI UMOWY

11.1.Data rozpocgcia robot

Inspektor nadzoru wyda decyzj rozpoczciu robét w cagu 7 dni od daty przedienia

przez Wykonawei zaakceptowania przez Inspektora gasgficych dokumentow:

A/ harmonogramu robét ofiych zamowieniem;

B/ aprobat technicznych Iub aktualnyéWiadectw dopuszczenia materiatow do
wykonania robot;

C/ zatwierdzonego projektu tymczasowej organizagjhu na czas prowadzenia robot.

D/ Programu Zapewnienia Jajezeli bedzie wymagat Zamawiagy lub inspektor

nadzoru

11.2. Przekazanie terenu budowy

Teren budowy zostanie przekazany protokotem praakazplacu budowy, bez zapewnienia

przez Zamawiajcego terendw pod zaplecze budowy

11.3. Termin wykonania robot

Wymagany termin wykonania robét do 02 jstda 2009r.
11.4 Odbidr robot
Odbior kacowy robét zostanie dokonany wagu 7 dni po zawiadomieniu naspiie
Zamawiajcego przez Kierownika Robot gotosedbdo odbioru.
Kompletny operat kolaudacyjny powiniendgostarczony najghiej w dniu odbioru
robot (zgodnie z zaleceniami inspektora nadzoru).

12.0DPOWIEDZIALNO SC ZA WADY
12.1.0kres gwarancji
Okres gwarancji na roboty aibg zamowieniem wynosi 24 miese.
Pocatek okresu gwarancyjnego liczye sid daty odbioru kicowego roboét i podpisaniu
protokotu odbioru robot.
12.2. Usuwanie wad
Wykonawca zawiadamiany jest przez inspektora zoado zaistniatych wadach .Czas
na usungcie wad wynosi 14 dni.
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13. KONTROLA KOSZTOW
13.1. Wynagrodzenia
Wynagrodzenie za wykonane roboty ustatansformie wynagrodzenia kosztorysowego
13.2. Zmiany ilgciowe
Zamawiajcy maze zmniejszy zakres robot lub odgti¢ od wykonania calego zadania
Z przyczyn niezalaych od siebie.

14. DODATKOWE OPLATY
14.1. Dodatkowe koszty poza camokreslona w umowie
Nie przewiduje s dodatkowych optat. Wykonawca musi wkalkul@saszty zwazane
Z opracowaniem ,Tymczasowej organizacji ruchu ,céay okrélonej w umowie oraz
tablicy informacyjnej.

15.FAKTUROWANIE ROBOT
15.1. Faktury przegciowe —nie dotyczy
15.2. Platnd¢ faktur przej sciowych— nie dotyczy
15.3. Opdénienie ptatnosci — nie dotyczy

16. INSTRUKCJA EKSPLOATACJI
16.1.Instrukcja eksploatacji
Nie wymagana gidostarczenia instrukcji eksploatacii

17. ODSTAPIENIE OD UMOWY
17.1.Platndci przy odstapieniu od umowy
Zgodnie z § 12 Istotnych postanowieumowy na roboty budowlane

18. SPRAWY SPORNE

18.1. Procedura przy sprawach spornych
Zgodnie z § 14 Istotnych postanowiegmowy na roboty budowlane

19.WALORYZACJA CEN , PODATKI, ODSZKODOWANIA UMOWNE

19.1 .Waloryzacja cen

Nie przewidywana

19.2.Podatki

Nie przewidywane

19.3. Odszkodowania umowne

Zgodnie z § 13 Istotnych postanowiemowy na roboty budowlane Strony zastrzegspbie
prawa dochodzenia odszkodowania uzupetnego w wysokeci rzeczywscie poniesionej
szkody.

19.4 Premia

Nie przewiduje si

20. ROZLICZENIEIMOWY
20.1. Odbiér pogwarancyjny
Odbior pogwarancyjny dokonywanydrie w cagu 30 dni od uptyricia okresu
gwarancyjnego.



