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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST
Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teclaniej (OST) 8 wymagania ogolne
dotyczice wykonania i odbioru rob6t drogowych i mostowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna stanowi ob@wjaca podstaw opracowania
szczegotowej specyfikacji technicznej stosowankep jdokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach krajovy

Zaleca s wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogacbjewodzkich,
powiatowych i gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obgagnuymagania ogolne, wspoélne dla
robét obgtych ogdolnymi specyfikacjami technicznymi, wydanynprzez GDDP dla
poszczegolnych asortymentéw robot drogowych i megeh. W przypadku braku ogolnych
specyfikacji technicznych wydanych przez GDDP démefjo asortymentu robot, ustalenia
dotycz réwniez dla SST spordzanych indywidualnie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione pomej okr&lenia naley rozumie€ w kazdym przypadku
nastpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedhcy budynkiem, stanowcy calG¢
techniczno-uaytkowa (droga) albo jego e&¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemnyzet).
1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldsumity od jezdni, przeznaczony
do ruchu pieszych.
1.4.3. Dlugos¢ mostu - odlegia¢ miedzy zewwrtrznymi krawedziami  pomostu,
a w przypadku mostow tukowych z nadsypk odlegtéé w swietle podstaw sklepienia
mierzona w osi jezdni drogowe.
1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony ddwuucb postoju pojazdow oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi ydzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem
| zabezpieczeniem ruchu.
1.4.5 Droga tymczasowa (moriawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczima
ruchu pojazdéw obstugagych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawizeana do
usungcia po jego zakczeniu.
1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronapatrzony piecgia organu
wydajacego, wydany zgodnie z obaaujacymi przepisami, stanoaty urzdowy dokument
przebiegu robo6t budowlanych, ghey do notowania zdar#ei okolicznaci zachodzcych
w toku wykonywania robot, rejestrowania dokonywanyadbiorow robot, przekazywania
poleca i innej korespondencji technicznej paizy Inzynierem/ Kierownikiem projektu,
Wykonawa i projektantem.
1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkedenovs dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.



1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahydontraktowych
(wyznaczona przez Zamawaaggo, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykwoa),
odpowiedzialna za nadzorowanie robot i administroev&ontraktem.

1.4.9. Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.10Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwapowaniona do

kierowania robotami i do wygbowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokitua

1.4.11Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lubodhikami, zatokami, pasami
awaryjnego postoju i pasami dzieymi jezdnie.

1.4.12 Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchmiraz ze sposobem ich

pofaczenia.

1.4.13 Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €€ obiektu oparta na

podporach mostowych, twama ustrdj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub

pieszych.

1.4.14 Korpus drogowy - nasyp lub tagz wykopu, ktora jest ograniczona koeodrogi

i skarpami rowow.

1.4.15Koryto - element uformowany w korpusie drogowym cglu utenia w nim

konstrukcji nawierzchni.

1.4.16 Ksigzka obmiarow - akceptowany przez zymiera/Kierownika projektu zeszyt

Z ponumerowanymi stronami, shey do wpisywania przez Wykonawc obmiaru

dokonywanych robot w formie wylicie szkicow i ew. dodatkowych zgiznikow. Wpisy

w ksiazce obmiarow podlegajpotwierdzeniu przez ftyniera/Kierownika projektu.

1.4.17 Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzsy zaakceptowane przez

Zamawiajcego, niezkdne do przeprowadzenia wszelkich badg@rob zwhzanych z ocen

jakosci materiatdw oraz robot.

1.4.18 Materiaty - wszelkie tworzywa niegdne do wykonania robd6t, zgodne

z dokumentagj projektowy i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane priregniera/

Kierownika projektu.

1.4.19.Most - obiekt zbudowany nad przeszkodiodma dla zapewnienia komunikacji

drogowej i ruchu pieszego.

1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstwzsttych do przejmowania i rozktadania

obciazen od ruchu na podi® gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa scieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana b@edaio oddziatywaniu
ruchu i czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdgga st migdzy warstwg scieralm a podbudow,
zapewniagjca lepsze rozleenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudowe.

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa zhga do wyrOGwnania nierowdoi podbudowy lub
profilu istniepcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna €% nawierzchni shica do przenoszenia ohgen od ruchu na
podiaze. Podbudowa nie sktadd sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocnicze).

e) Podbudowa zasadnicza - gornasc¢zpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukciji
nawierzchni. Mae ona sktadasie z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnac¢&z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziatamady, mrozu i przenikaniem ggtek
podiaza. Maze zawiera warstwe mrozoochrong, odsiczapca lub odcinajgca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtownymaréeim jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinaca - warstwa stosowana w celu unietivaienia przenikania cgtek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchnideej powyej.



i) Warstwa odsczapca - warstwa staca do odprowadzenia wody przedostaj st do
nawierzchni.

1.4.21 Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwitie na plaszcznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.22.0Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunieldka dla pieszych i przepust.
1.4.23.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowiandpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgod&d - zgodnd¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a j@di przedziat tolerancji nie zostat olileny - z przecgjtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohdddowlanych.

1.4.25.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasrenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi i zwdanych z ni urzadzen oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy
moze roéwnig obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy adzn
chroniacych ludzi isrodowisko przed ugizliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.
1.4.26.Pobocze - a&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojyazaow,
umieszczenia ugdzen organizacji i bezpiecastwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zsha
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27 Podtaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyzaley pod nawierzchai do
giebokadsci przemarzania.

1.4.28.Podtaze ulepszone nawierzchni - gorna warstwa poaitdezaca bezpérednio pod
nawierzchm, ulepszona w celu unliwienia przegcia ruchu budowlanego i wideiwego
wykonania nawierzchni.

1.4.29Polecenie Iayniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gkazane
Wykonawcy przez liyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, datyce sposobu
realizacji rob6t lub innych spraw zawianych z prowadzeniem budowy.

1.4.30.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizychadaca autorem dokumentacji
projektowe;.

1.4.31 Przedsiwziecie budowlane - kompleksowa realizacja howegagaenia drogowego
lub catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana pataiw geometrycznych trasy w planie
I przekroju podtanym) istnieacego podczenia.

1.4.32Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zagmmi, przeznaczona do
przeprowadzenia cieku, szlakgdvowek zwierat dziko zyjacych lub uradzer technicznych
przez korpus drogowy.

1.4.33.Przeszkoda naturalna - elemeftbdowiska naturalnego, stanawy utrudnienie
w realizacji zadania budowlanego, na przyktad dglimagno, rzeka, szlakedréwek dzikich
zwierzt itp.

1.4.34.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, staposviutrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, rusgcikanat, cig pieszy lub rowerowy itp.
1.4.35.Przetargowa dokumentacja projektowa -<$¢zdokumentacji projektowej, ktora
wskazuje lokalizagj charakterysty&i wymiary obiektu dacego przedmiotem robat.

1.4.36 Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowegozeévisktada sie z petnejsciany,
stupow lub innych form konstrukcyjnych, np. skfizkomor.

1.4.37.Rekultywacja - roboty mage na celu upoadkowanie i przywrécenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji realdudowlanego.

1.4.38.Rozpktos¢ teoretyczna - odlegéé miedzy punktami podparcia (fyskami), przsta
mostowego.

1.4.39.Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegdomiedzy zewrtrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii proptdiej do osi podinej, obejmuje
catkowita szeroké¢ konstrukcyjm ustroju niogcego.



1.4.40.Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegodlnych rodzajow ruchu oraz szegékohodnikbw mierzona wéwietle poeczy
mostowych z wydczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzietaj ruch kotowy od ruchu
pieszego.

1.4.41 Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichsdio(przedmiarem) w Kkolejrici
technologicznej ich wykonania.

1.4.42 Teren budowy - teren udepniony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robot
oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako toe czs¢ terenu budowy.

1.4.43.Tunel - obiekt zagbiony ponkej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.44 Wiadukt - obiekt zbudowany nad linkolejowa lub inm droga dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45.Zadanie budowlane - ¢& przedstwziccia budowlanego, stanoyda odebng catas¢
konstrukcyjr, lub technologicza zdolra do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie ma@ polega na wykonywaniu robot zwranych z budow
modernizacj/ przebudow, utrzymaniem oraz ochramudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonanych robét, bezpiearswo
wszelkich czynngéci na terenie budowy, metodyyie przy budowie oraz za ich zgodto
z dokumentagj projektows, SST i poleceniami kiyniera/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiagcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&a
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymgodnieniami prawnymi
i administracyjnymi, lokalizagj i wspoétrzdne punktéw gtdbwnych trasy oraz reperéw,
dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacjegtowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziaddaza ochron przekazanych mu punktéw
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego roboszkbdzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasogX.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowagtizie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne
z wykazem podanym w szczegotowych warunkach umawwyzgkdniajpjcym podziat na
dokumentaq projektow:
Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktore stanawprzetargow dokumentag projektowa
oraz projektow dokumentag wykonawca (techniczm) 1 zostam przekazane
Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kdorWykonawca
opracuje w ramach ceny kontraktowe,;.

1.5.3.Zgodnas¢ robot z dokumentach projektowsa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkodekumenty przekazane
Wykonawcy przez liyniera/Kierownika projektu stanowiczes¢ umowy, a wymagania
okreslone w cha@éby jednym z nich $ obowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty
w catej dokumentaciji.



W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegoélnych dokumentow obbwe
kolejnas¢ ich waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogolnyctOgdélnych
warunkach umowy”).

Wykonawca nie mee wykorzystywa bleddédw Ilub opuszcze w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmigsbwiadomé Inzyniera/Kierownika
projektu, ktory podejmie decyzp wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na fiie $ wazniejsze od wymiarow
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materladgla zgodne z dokumentag;j
projektowa i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSTeda uwazane za wartei
docelowe, od ktérych dopuszczalne sdchylenia w ramach oldlenego przedziatu
tolerancji. Cechy materiatow i elementow budowli masavykazywa& zgodnd¢
z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpqgzekraczé& dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w peitni zgodne z dokumentacj
projektowa lub SST i wplynie to na niezadowajeq jakos¢ elementu budowli, to takie
materiaty zostanzasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykea@onownie na
koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,patctchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymani
istniejacych obiektéw (jezdniegciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery
ochronne, urzdzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w dkreswania realizacji
kontraktu, a do zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przyspieniem do robot Wykonawca przedstawizynierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednzaradem drogi i organem
zaradzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpie@eobdt w okresie trwania
budowy. W zalenosci od potrzeb i pogpu robot projekt organizaciji ruchu powinienchya
biezaco aktualizowany przez WykonawcKazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego
projektu organizacji ruchu, wymagazkirazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczinstaluje i kedzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe wdzenia zabezpieczae takie jak: zaporyswiatta ostrzegawcze,
sygnalty, itp., zapewniag w ten sposob bezpiedmtwo pojazddéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczoiow dzien i w nocy tych zapér
i znakdw, dla ktorych jest to nieodzowne ze wdgdw bezpiecagstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne adzenia zabezpieczaje kxda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do robdt Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem
w sposéb uzgodniony z agnierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdieerw
miejscach i1 ilgciach okrélonych przez Iayniera/Kierownika projektu, tablic
informacyjnych, ktérych tr& bedzie zatwierdzona przez Ayniera/Kierownika projektu.
Tablice informacyjne &da utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres
realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje &i
ze jest whczony w cer kontraktowva.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym



Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresieniewa
realizacji kontraktu ado zakaczenia i odbioru ostatecznego robdét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje edaie utrzymywa tymczasowe umglzenia
zabezpieczafe, w tym: ogrodzenia, pgze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz
wszelkie inn&rodki niezlzdne do ochrony robot, wygody spotecgeia innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddbi
wyraznie oznakuje teren budowy, w sposéb uzgodniony zynierem/Kierownikiem
projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczonepdl@zdow i maszyn pracigych
przy realizacji rob6ét, Wykonawca odpowiednio ozrjgkuw sposéb uzgodniony
Z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpoeziem
w sposéb uzgodniony z agnierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdieerw
miejscach 1 ilgciach okrélonych przez Iayniera/Kierownika projektu, tablic
informacyjnych, ktorych trig bedzie zatwierdzona przez Ayniera/Kierownika projektu.
Tablice informacyjne &a utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres
realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje &i
ze jest whczony w cen kontraktowa.

1.5.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zn& i stosowéa w czasie prowadzenia robo6t wszelkie
przepisy dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcazbzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowa& wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniecsdo przepiséw
i norm dotycacych ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oradze
unikat uszkodzé lub uckzliwosci dla 0s6b lub débr publicznych i innych, a wynidaych
z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia ilnych przyczyn powstatych
W nastpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopovegdaiojazdowych,

2) srodki ostra@znosci | zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikbw i ciekbw wodnych pytatub substancjami
toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

c) mozliwoscia powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwpaarowa

Wykonawca hdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw
sprawny spra przeciwpagarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszeadni
biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynpojazdach.

Materiaty tatwopalne dla skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przemisa
i zabezpieczone przed dgsém oséb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowg@arem
wywotanym jako rezultat realizacji robét albo przersonel Wykonawcy.



1.5.7 Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone do
uzycia.

Nie dopuszcza si uzycia materiatdw wywotycych szkodliwe promieniowanie
0 skzeniu wigkszym od dopuszczalnego, okmego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyde do rob6t bda miaty aprobat technicza wydara
przez uprawniof jednostk, jednoznacznie okékajaca brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatdw ngrodowisko.

Materiaty, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, azaaczeniu
robot ich szkodliwé zanika (np. materialy pylaste) mopdy¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagaechnologicznych wbudowania.zéd wymagaj tego odpowiednie
przepisy Wykonawca powinien otrzymagod; na wycie tych materiatdw od wiaiwych
organow administracji gastwowe].

Jeeli Wykonawca uyt materiatbw szkodliwych dla otoczenia gadnie
ze specyfikacjami, a ich zycie spowodowato jakiekolwiek zagmenie srodowiska,
to konsekwencje tego poniesie Zamawagj

1.5.8.0chrona wiasndci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochromstalacji na powierzchni ziemi i za ddzenia
podziemne, takie jak ruragi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadzlalbych
wiascicielami tych uradzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiagcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewtasciwe oznaczenie
i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacmdzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgzany jest umigic w swoim harmonogramie rezegvezasovy
dla wszelkiego rodzaju robot, ktore mpd)y¢ wykonane w zakresie przedenia instalacji
I urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadénmzyniera/Kierownika projektu
i wladze lokalne o zamiarze rozpgca robo6t. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonavca bezzwiocznie powiadomi Agniera/Kierownika  projektu
I zainteresowane witadze orazdzie z nimi wspoétpracowat dostarczajwszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. WykonawcadZie odpowiada za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia aggiata powierzchni ziemi i ugdzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez Zamawiagego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglonieszkaniow, Wykonawca
bedzie realizowa roboty w sposdb powodigy minimalne niedogodroi dla mieszkacow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabydoweszkaniowe] w gsiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatadom.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach
zawartych pomidzy Wykonawa a wiacicielami nieruchomgxi i dotyczicych korzystania z
wiasngci i drég wewmrtrznych. Jednate, ani Irzynier/Kierownik projektu ani Zamawiggy
nie kgdzie ingerowat w takie porozumienia, o ile niglf one sprzeczne z postanowieniami
zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9.0graniczenie obcizen 0si pojazdow
Wykonawca bdzie stosowasi¢ do ustawowych ogranicaenaciskdw osi na drogach
publicznych przy transporcie materiatdbw i wypzs@ia na i z terenu rob6t. Wykonawca
uzyska wszelkie niezbine zezwolenia i uzgodnienia od wdavych witadz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkow (ponadnormatywnych)kaadym takim przewozie dulzie
powiadamiat layniera/Kierownika projektu. trynier/Kierownik projektu mge polect, aby



pojazdy nie spetniage tych warunkow zostaly usgte z terenu budowy. Pojazdy
powodupce nadmierne obgienie osiowe nie dula dopuszczone ndwiezo ukaczony
fragment budowy w olkbie terenu budowy i Wykonawceadrie odpowiadat za napraw
wszelkich robét w ten sposéb uszkodzonych, zgodnpoleceniami layniera/Kierownika
projektu.

1.5.10Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcadbie przestrzeda przepisow dotycych
bezpieczéstwa i higieny pracy.

W szczegolneci Wykonawca ma obowkek zadbé aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dthowia oraz nie spetnigych
odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni i dolzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczge,
socjalne oraz spezi odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpigstera publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagaokreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11.Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrop rob6t | za wszelkie materialy | uradzenia wywane do
robét od daty rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia zakaczenia rob6t przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bhdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by prowadzone w taki sposdb, aby budowla drogowa jgjbelementy byty
w zadowalagcym stanie przez caty czas, do momentu odbioruexstaego.

Jali Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie
Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpeagz roboty utrzymaniowe nie pgaiej niz
w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12 Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowazany jest zn& wszystkie zargdzenia wydane przez wiadze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy, regulgminvytyczne, ktére $ w jakikolwiek
sposOb zwjzane z wykonywanymi robotami ie¢tizie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowigodczas prowadzenia robot.

Wykonawca hdzie przestrzegapraw patentowych idgizie w peini odpowiedzialny
za wypetnienie wszelkich wymagarawnych odnénie znakoéw firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sgirz, materiatow lub urgdzen uzytych lub zwiazanych
z wykonywaniem robo6t i w sposébagty bedzie informowa Inzyniera/Kierownika projektu
o swoich dziataniach, przedstawi@jkopie zezwole i inne odnéne dokumenty. Wszelkie
straty, koszty pogpowania, obecizenia i wydatki wyniklie z lub zwizane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawcayyjatkiem przypadkow, kiedy takie
naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub spi#@gd)i dostarczonej przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13.Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotase konkretne normy i
przepisy, ktore spetntanap materiaty, spra i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty,



beda obowhzywa postanowienia najnowszego wydania lub poprawioneggdania
powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach kaktu nie postanowiono inaczej.
W przypadku gdy powotane normy i przepisymstwowe lub odnosgsic do konkretnego
kraju lub regionu, mag by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewomj
rowny lub wyzszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przezyriera/Kierownika projektu. Ranice
pomiedzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikanmi musz by¢ doktadnie
opisane przez Wykonawc i przedi@one Irzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia.

1.5.14 Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne
pozostatéci o znaczeniu geologicznym lub archeologicznymrgtikna terenie budowyeta
uwazane za wilasng Zamawiajcego. Wykonawca zobowdany jest powiadoni
Inzyniera/Kierownika projektu i pogbowa zgodnie z jego poleceniami.zéf w wyniku
tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach, bkynier/
Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawieym i Wykonawa ustali wydtzenie czasu
wykonania robét i/lub wysolkég kwoty, o kton nalezy zwickszy cerg kontraktowa.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego 6 ile warunki kontraktu przewidayealizacg)

Wykonawca zobowazany jest zabezpieczyamawiagcemu, pomieszczenia biurowe,
sprzt, transport oraz inne wdzenia towarzysce, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-
M-00.00.01 ,Zaplecze Zamawigjego”.

2. MATERIALY

2.1.Zrodka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanynkavgystaniem jakichkolwiek
materialtdbw przeznaczonych do robot, Wykonawca mmtzed Inzynierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia, szczegoétowe informacjetycikace proponowanegazrodia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych matéw jak réwnie odpowiednie
swiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatéw.

Zatwierdzenie partii materialdbw z danegoodia nie oznacza automatycznie,
ze wszelkie materiaty z danegmidta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty
uzyskane z dopuszczonedgoddta w sposéb ggly spetniaj wymagania SST w czasie
realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwadel wigcicieli i odnagnych wiadz na
pozyskanie materiatow zerddet miejscowych wiczapc w to zroédta wskazane przez
Zamawiajcego | jest zobowgany dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu
wymagane dokumenty przed rozpeciem eksploatacijtirodia.

Wykonawca przedstawi Hgnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia
dokumentagj zawierajca raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowan
przez siebie metadwydobycia i selekcji, uwzgtniajac aktualne decyzje o eksploatacji,
organOw administracji gstwowej i samorgdowej.



Wykonawca ponosi odpowiedziakto za spetnienie wymagda ilosciowych
i jakosciowych materiatdw pochodeych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydaby materiatow, dzieawy
i inne jakie okaa sie potrzebne w zwazku z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskania
materiatbw miejscowych kda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce
i rekultywacji terenu po ukezeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopda terenie budowy lub
Zz innych miejsc wskazanych w dokumentach umowgabwykorzystane do robdét lub
odwiezione na odktad odpowiednio do wymagenowy lub wskaza Inzyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadzi zadnych wykopdéw w olgbie terenu budowy poza
tymi, ktore zostaty wyszczegodlnione w dokumentactowy, chybaze uzyska na to piseran
zgoc Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjazrodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione
z terenu budowy i zfmne w miejscu wskazanym przezyniera/Kierownika projektu. 3&
Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy naycie tych materiatow do innych robot,
niz te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tychtematow zostanie odpowiednio
przewartdciowany (skorygowany) przezdgniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wilasne ryzyko, Hczsk z jego nieprzyciem, usurgciem
I niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatdw

Je&li dokumentacja projektowa lub SST przewlumazliwosé wariantowego
zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych ratlot Wykonawca powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co naigp 3 tygodnie przedayciem tego
materiatu, albo w okresie diszym, j&li bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie lfada
wymaganych przez #yniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowamgdzaj
materiatu nie mee by pazniej zmieniany bez zgody tgniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skltadowane mgtedo czasu gdydala one
uzyte do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczysdiami, zachowaty swejjakasé
I wkasciwosci i byty dostpne do kontroli przez ktyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania materiatogdabzlokalizowane w olebie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych zzymierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem
budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykorawc zaakceptowanych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.



2.6. Inspekcja wytworni materiatow
Wytwornie materiatbw mag by¢ okresowo kontrolowane przez zimiera/
Kierownika projektu w celu sprawdzenia zgoério stosowanych metod produkciji
z wymaganiami. Probki materiatdw mphy¢ pobierane w celu sprawdzenia ich §aiavosci.
Wyniki tych kontroli kzda stanowt podstaw do akceptacji ok&onej partii materiatdw pod
wzgledem jakdci.
W przypadku, gdy laynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcj
wytworni, musz by¢ spetnione nagpujace warunki:
a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnian wspotprag i pomoc Wykonawcy
oraz producenta materiatdbw w czasie przeprowadZasgeekcji,
b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych@zi
wytworni, gdzie odbywa siprodukcja materiatdbw przeznaczonych do realizatjot,
c) Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca
uzyska dla Iayniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprdeania inspekcji
i bada w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgii, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakevykonywanych roboét. Spek uzywany do robot
powinien by zgodny z ofet Wykonawcy i powinien odpowiadgpod wzgédem typdw i
ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieanizacji robot, zaakceptowanym
przez Irzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku usfialwv wymienionych wyej
dokumentach, spez powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika
projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie robot, zgodnie z
zasadami ok&onymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazamhiadnzyniera/
Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robét ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotow®m do pracy. Powinien l&yzgodny z normami
ochronysrodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentow
potwierdzagcych dopuszczenie sptrm do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to
wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawig lub wymieni& sprz:t
niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidmjozliwosé wariantowego ziycia
sprztu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyniera/ Kierownika
projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego gkaey; przed ayciem sprztu. Wybrany
sprzt, po akceptacji layniera/Kierownika projektu, nie nmie byt p&zniej zmieniany bez
jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urzdzenia i narzdzia nie gwarantage zachowania
warunkéw umowy, zostanprzez Irzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robat.

4. TRANSPORT
Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigodkéw transportu, ktore

nie wpltyra niekorzystnie na jaké wykonywanych robdt i wkxiwosci przewaonych
materiatow.



Liczbasrodkéw transportu powinna zapewéiarowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST | wskazahadnzyniera/ Kierownika
projektu, w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydab spetnid wymagania dotycce
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopugmgeh naciskow nasoi innych
parametrow technicznychSrodki transportu nie spenigie tych warunkéw mag by¢
dopuszczone przez Ayniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrai@ stanu
pierwotnego gytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwaé na bigaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogalglicpnych oraz dojazdach do terenu
budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragadnie z warunkami umowy
oraz za jak& zastosowanych materiatbw i wykonywanych robét, izh zgodnéé
z dokumenta@j projektows, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji robot
opracowanym przez Wykonaworaz poleceniami ltyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metoggonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytygzen planie i wyznaczenie
wysokasci wszystkich elementow robét zgodnie z wymiaramizédnymi okrélonymi
w dokumentacji projektowej lub przekazanymi nanpe przez layniera/Kierownika
projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawov wytyczeniu i wyznaczaniu robét zosgan
usuntte przez Wykonawgna wtasny koszt, z waikiem, kiedy dany hid okaze sk skutkiem
btedu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy namipi przez layniera/
Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wgsck przez Irtyniera/
Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpedzialndgci za ich dokladn.

Decyzje Imyniera/Kierownika projektu dotygaze akceptacji lub odrzucenia
materialdw i elementow robodtetla oparte na wymaganiach okienych w dokumentach
umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a zakw normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji kynier/Kierownik projektu uwzgldni wyniki bada materiatow
i rob6t, rozrzuty normalnie wygbujace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplyvage na
rozwazam kwestk.

Polecenia Iayniera/Kierownika projektu powinny By wykonywane przez
Wykonawe w czasie okrdonym przez Ilayniera/Kierownika projektu, pod gtba
zatrzymania robo6t. Skutki finansowe z tego tytutmigsie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowa i przedstawd do akceptacji layniera/
Kierownika projektu program zapewnienia ja&o W programie zapewnienia jad@
Wykonawca powinien okéd¢, zamierzony sposob wykonywania roboét, zieosci
techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t gwaracy wykonanie rob6t zgodnie z
dokumentagj projektows, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jak@ powinien zawier&
a) cz$¢ 0golm opisupca:



- organizagj wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaewbot,

- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- spos6b zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i pgogowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jakao terminowa¢ wykonania poszczegolnych
elementow robat,

- system (sposob i procedliproponowanej kontroli i sterowania jakm wykonywanych
robot,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratoriumasthego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza dgrowadzenie badd,

- spos6b oraz forengromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterafych, a take wyciaganych wnioskéw i zastosowanych korekt
w procesie technologicznym, proponowany spodolnic przekazywania tych informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegotow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i ugdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozonraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iagizenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilég¢ srodkéw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku
materiatéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposbb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przeshuth wiasciwosci w czasie transportu,

- sposb6b i proceddmpomiardw i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie probek, legalizacja
i sprawdzanie undzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatowywaytania
mieszanek i wykonywania poszczegolnych elememait,

- spos6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robét é&dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiagma¢ zatazong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robot i jak@ci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroligagbpc personel, laboratorium, sptz
zaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezbdne do pobierania probek i badaaterialéw oraz
robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrofiyinier/Kierownik projektu mge zaadat od
Wykonawcy przeprowadzenia bada celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania
jest zadowalagy.

Wykonawca bdzie przeprowadZa pomiary i badania materiatbw oraz robot
z czstotliwoscia zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ 53 okreslone w SST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostatg tam okrédone, Inzynier/ Kierownik
projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczapy zapewrdi wykonanie robét zgodnie z
umowa.

Wykonawca dostarczy tgnierowi/Kierownikowi projektuswiadectwa,ze wszystkie
stosowane ugglzenia i spret badawczy posiad@jwazna legalizacg, zostaty prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadajwymaganiom norm oké&ajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ nieograniczony dogb do pomieszcze
laboratoryjnych, w celu ich inspekgciji.



Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje
o jakichkolwiek niedocignicciach dotycacych uradzen laboratoryjnych, spegu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub cheedawczych. Zeli niedocagniecia te
beda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik projektu
natychmiast wstrzymazycie do rob6t badanych materiatow i dépuje do wycia dopiero
wtedy, gdy niedoeaigniccia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiarsungte i stwierdzona
zostanie odpowiednia jakdtych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem hadaaterialow
ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki lzda pobierane losowo. Zaleca stosowanie statystycznych metod pobierania
prébek, opartych na zasadzige wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdmy¢
Z jednakowym prawdopodolsistwem wytypowane do bafla

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnion mazliwos¢ udziatu
w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania prébekda dostarczone przez Wykonagvt zatwierdzone
przez Irzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone prz@/ykonawe do bada
wykonywanych przez lkyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane
i oznakowane, w sposob zaakceptowany przegniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Ilayniera/Kierownika projektu Wykonawca gtizie przeprowadza
dodatkowe badania tych materiatow, ktore lkudaatpliwosci co do jakéci, o ile
kwestionowane materiaty nie zosgaprzez Wykonawg usunete lub ulepszone z wilasnej
woli. Koszty tych dodatkowych bafigpokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokryvaanawiajcy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryeds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w SST,
stosowé mazna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcgate przez liyniera/
Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiarow lub baflaWykonawca powiadomi kyniera/
Kierownika projektu o rodzaju, miejscu i termini@miaru lub badania. Po wykonaniu
pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi rsmp@ ich wyniki do akceptacji kyniera/
Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca hdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw
z wynikami bada jak najszybciej, nie piiej jednak ni w terminie okrélonym w programie
zapewnienia jakei.

Wyniki bada (kopie) lkgda przekazywane lynierowi/Kierownikowi projektu na
formularzach wedlug dostarczonego przez niego wztwb innych, przez niego
Zzaaprobowanych.



6.6. Badania prowadzone przez liyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania
proébek i badania materiatbw w miejscu ich wytwarafgpozyskiwania, a Wykonawca
i producent materiatdbw powinien udziehu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli robot
prowadzonego przez Wykonagycpoprzez nydzy innymi swoje badania,ctizie ocenia
zgodnd¢ materiatow i robot z wymaganiami SST na podstawy@mikow witasnych bada
kontrolnych jak i wynikow badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietaprobki materiatdow i prowadei
badania niezafmie od Wykonawcy, na swoj koszt.zéd wyniki tych badéa wykaza,
ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to lrynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie
na wiasnych badaniach przy ocenie zgadnmateriatéw i robét z dokumentagprojektows
i SST. Maze rownie zleci, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie powtérnych lub
dodatkowych bada niezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite Kkgsz
powtornych lub dodatkowych baflai pobierania probek poniesione zostaprzez
Wykonawe.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mge dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére
posiadaj:
certyfikat na znak bezpiearstwa wykazujcy, ze zapewniono zgod®é z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnéi z:

- Polsky Normg lub

- aprobai techniczi, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidPmskiej Normy,
jezeli nie & objete certyfikacy okreslona w pkt 1

i ktére spetniaj wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumestywymagane przez SST, ida
partia dostarczona do robédtedzie posiada te dokumenty, okéajace w sposob
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a
w razie potrzeby poparte wynikami badaykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych
bada beda dostarczone przez Wykonagvinzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetnidych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyobbowiazujacym
Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy d
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidatnea prowadzenie dziennika budowy zgodnie
Z obowgzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyekla dokonywane na bigco i bgda dotyczy przebiegu
robot, stanu bezpiecastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowygbzie opatrzony datjego dokonania, podpisem
osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej insiemazwiska oraz stanowiska ghowego.
Zapisy leda czytelne, dokonane trwatechniky, w porzdku chronologicznym, bezpednio
jeden pod drugim, bez przerw.



Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgeikda oznaczone
kolejnym numerem zatznika i opatrzone dati podpisem Wykonawcy i lkyniera/
Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolnéri:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dak przekazania przez Zamawieggo dokumentaciji projektowej,

- dakt uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia ofak
i harmonograméw robot,

- terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegoélnych elementow robot,

- przebieg robot, trudrici i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przywgyprzerw
w robotach,

- uwagi i polecenia liyniera/Kierownika projektu,

- daty zaradzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbiorow robét zanid@jch i ulegaicych zakryciu, cgsciowych
i ostatecznych odbiorow robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robét podleggch
ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym wazkii z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apis&v dokumentaci
projektowej,

- dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed trakcie
wykonywania robat,

- dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczce jakaci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki prazepadzonych
bada z podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegodlnych elementéw budowli z pddm, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budovegab
przedi@zone Ireynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.si

Decyzje Ikzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika twg Wykonawca
podpisuje z zaznaczeniem ich pkxya lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujezyiniera/Kierownika projektu do
ustosunkowania si Projektant nie jest jednak steprumowy i nie ma uprawnie do
wydawania poleadeWykonawcy robot.

(2) Ksiazka obmiarow

Ksiazka obmiarow stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego pest
kazdego z elementow robot. Obmiary wykonanych robaeprowadza siw sposob cigty
w jednostkach przgjych w kosztorysie i wpisuje do kgki obmiardw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodn&ci materiatow,
orzeczenia o jakk@i materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikidah Wykonawcy leda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewaijakdci. Dokumenty te stanowi
zakczniki do odbioru rob6t. Winny [y udostpnione na kade zyczenie
Inzyniera/Kierownika projektu.



(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsioprécz wymienionych w punktach (1) - (3)
nastpujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizagcgadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoty z narad i ustate
f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dua przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowed
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentow budowy spowodujgojenatychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy ¢tla zawsze dogpne dla Iayniera/Kierownika
projektu i przedstawiane do veglu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Obmiar robo6t bdzie okrélac faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie
z dokumentagj projektows i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pdamaieniu Irzyniera/
Kierownika projektu o zakresie obmierzanych robtgrminie obmiaru, co najmniej na 3 dni
przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lzda wpisane do kaiki obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdach podanych wélepym
kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykwcy od obowizku ukmczenia
wszystkich rob6t. Ridne dane zostanpoprawione wg instrukcji tryniera/Kierownika
projektu na pimie.

Obmiar gotowych roboét dolzie przeprowadzony z eztcscia wymagam do celu
mieskcznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gknsaym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawe Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robdt i materiatdw

Dlugosci i odleglaci pomidzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymicda
obmierzone poziomo wzdtdinii osiowe;j.

Jali SST wiaciwe dla danych robo6t nie wymagajego inaczej, okjosci beda
wyliczone w i jako dtugéé pomnaona przezredni przekroj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,¢da wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzt pomiarowy
Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédab
zaakceptowane przezzyniera/Kierownika projektu.



Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvc Jezeli
urzadzenia te lub spez wymagaj bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne
swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawe utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje aslizenia wagowe odpowiadae odnénym
wymaganiom SST &lzie utrzymywdé to wyposaenie zapewniat W sposob agty
zachowanie doktadsoi wg norm zatwierdzonych przezziymiera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lgda przeprowadzone przed geziowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkéw robdt, a tate w przypadku wygpowania dhiszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzagsiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obhé lzda wykonane w sposéb
zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ehpsci beda uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcieaksi obmiarow. W razie braku miejsca
szkice mog by¢ dolaczone w formie oddzielnego aaknika do ksizki obmiaréw, ktérego
wzOr zostanie uzgodniony zAynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robot
W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom
odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbior robot zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdb
i jakosci wykonywanych robét, ktére w dalszym procesidizeaji ulegry zakryciu.

Odbior robdt zanikapych i ulegajcych zakryciu bhdzie dokonany w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bemdwaania ogoélnego
postpu robot.

Odbioru robét dokonuje #ynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej cesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem deemizika
budowy i jednoczesnym powiadomieniemzyniera/Kierownika projektu. Odbiéredzie
przeprowadzony niezwitocznie, nie 7miej jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tyicfa Inzyniera/Kierownika projektu.



Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia frynier/Kierownik projektu
na podstawie dokumentéw zawie@jch komplet wynikow bada laboratoryjnych
I w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacidokumentag projektowa, SST
I uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru
czgsciowego robot dokonujesivg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. @dbyiobot
dokonuje Irtynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbior ostateczny robot
8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstego wykonania roboét
w odniesieniu do ich ikzi, jakasci i wartasci.

Catkowite zakéczenie robo6t oraz gotowé do odbioru ostatecznegoedzie
stwierdzona przez Wykonawc wpisem do dziennika budowy 2z bezzwlocznym
powiadomieniem na fmie o tym fakcie layniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny robdét napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicz
od dnia potwierdzenia przez zZyniera/Kierownika projektu zakaezenia robdt i przycia
dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaazprzez Zamawiagego w
obecndci Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja adlajaca roboty dokona
ich oceny jakéciowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikéw badlai
pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaowykonania robot z dokumentacprojektows i
SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zap@na realizacj ustalé przyjetych
w trakcie odbiorow robot zanikgjych i ulegajcych zakryciu, zwilaszcza w zakresie
wykonania robo6t uzupetnigych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot aegowych lub robot
uzupetniagcych w warstwiescieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie
swoje czynngci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komjsjze jaka¢é wykonywanych robdt w
poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiegayothganej dokumentacprojektows
I SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne
obiektu i bezpieczestwo ruchu, komisja dokona paten, oceniagc pomniejszon wartasé
wykonywanych robot w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaggo robot jest protokot
odbioru ostatecznego rob6t spgizony wg wzoru ustalonego przez Zamawgepo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowa nastpujace
dokumenty:
1. dokumentag projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgvjesli
zostata spordzona w trakcie realizacji umowy,
2. szczego6towe specyfikacje techniczne (podstawowe pkumentdw umowy
I ew. uzupetniajce lub zamienne),
3. recepty i ustalenia technologiczne,



4. dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),
5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafia oznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST
i ew. PZJ,
6. deklaracje zgodrioi lub certyfikaty zgodn&ci wbudowanych materiatdbw zgodnie z SST
i ew. PZJ,
7. opini¢ technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badapomiaréw
zakczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodrsS7 i PZJ,
8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towaraggeh (np. na przefenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru
i przekazania tych rob6t wdeicielom urzdzen,
9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopig¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegntaryzacji powykonawcze;.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania
dokumentacyjnego nie¢tla gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroguaii
z Wykonawa@ wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot
Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetmap keda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawsegjo.
Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzuyahcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydlor zwhzanych z usulciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i nastch w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,Odbidrtestay robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdine

Podstaw ptatnagci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanawa
jednostk obmiarova ustalor dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattopodstava ptatngci jest wartdé¢
(kwota) podana przez Wykonagws danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kossowej kdzie uwzgednia
wszystkie czynnéci, wymagania i badania skladeg st na jej wykonanie, okétone dla tej
roboty w SST i w dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétidpobejmowé:

- robocizr bezpdrednh wraz z towarzysgymi kosztami,
wartags¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynoaygewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy,
wartg¢ pracy sprgtu wraz z towarzyseymi kosztami,
koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
podatki obliczone zgodnie z obawujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.



9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania gido wymagé warunkéw umowy i wymaga ogolnych
zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie waruokreslone w ww. dokumentach,
a nie wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i orgarjizachu obejmuje:
a) opracowanie oraz uzgodnienie zymerem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi
instytucjami projektu organizacji ruchu na czasame budowy, wraz z dostarczeniem kopii
projektu Irnzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dajeh zmian i uzgodnie
wynikajacych z posipu robot,
b) ustawienie tymczasowego oznakowania dwietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczéstwa ruchu,
c) opflaty/dzierawy terenu,
d) przygotowanie terenu,
e) konstrukgj tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikow, barier,
oznakowa i drenau,
f) tymczasow przebudow urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizaajhu obejmuje:
a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ustiaitymczasowych oznakowa
pionowych, poziomych, bariegwiatet,
b) utrzymanie ptynni ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazddéw i organizaajchu obejmuije:
a) usungcie wbudowanych materiatow i oznakowania,
b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

1/ Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowli@ne Dz. U. z 2006 r., Nr 156,
p0z.1118 z pdn. zm.).

2/ Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopd&@)1 r. w sprawie dziennika
budowy, montau i rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Ni88, poz. 1555).

3/ Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach putydz (t. j. Dz. U. z 2007 r., Nr 19,
poz. 115 z pn. zm.).
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techniczna



1. WSTEP

1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecknigj (OST) s
wymagania dotycxce wykonania i odbioru robdt zwdanych z
wykonaniem podbudéw z ttucznia kamiennego.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohpwica
podstaw opracowania szczegbétowej specyfikacji techniczn§ST)
stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t na drogach krajowych,ojewodzkich
i powiatowych.

Zaleca si wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogach
miejskich i gminnych.

1.3. Zakres robdt obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad
prowadzenia robo6t zwtanych z wykonywaniem podbudéw z tlucznia
kamiennego.

Podbudow z tlucznia kamiennego wykonuje ¢si zgodnie z
ustaleniami podanymi w dokumentpaojijektowej, jako:

- podbudow pomocnica,

- podbudow zasadnicz

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z tlucznia kamiennego <%zkonstrukcji nawierzchni
skladajca se Z jednej lub wtej warstw nénych z tlucznia i
klinca kamiennego.

1.4.2. Pozostate okidenia & zgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 1.4.



D-06.03.01 Scinanie i uzupenianie poboczy 25

1.5. Ogblne wymagania dotycgce robét
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i
sktadowania podano w OST D-M-00.00.00 ,Wgawaia ogoélne” pkt
2.

2.2. Rodzaje materiatow
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu podbudawucznia,
wg PN-S-96023 [9],8
- kruszywo tamane zwykie: tlucze kliniec, wg PN-B-11112 [8],
- woda do skropienia podczas watowania i klinowania.

2.3. Wymagania dla kruszyw

Do wykonania podbudowy nale uzy¢é nastpujace rodzaje

kruszywa, wedtug PN-B-11112 [8]:

- tluczer od 31,5 mm do 63 mm,

- kliniec od 20 mm do 31,5 mm,

- kruszywo do klinowania - kliniec od 4 mm do 20 mm.

Inzynier maze dopyci¢ do wykonania podbudowy inne rodzaje
kruszywa, wybrane sgmd wymienionych w PN-S-96023 [9], dla ktérych
wymagania zostanokreslone w SST.

Jaka¢ kruszywa powinna yzgodna z wymaganiami normy PN-B-
11112 [8], okrélonymi dla:

- klasy co najmniej Il - dla podbudowy zasadnjcze
- klasy Ili Il - dla podbudowy pomocniczej.

Do jednowarstwowych podbudéw Ilub podbudowy zasamdji
nalezy stosowad kruszywo gatunku co najmniej 2.

Wymagania dla kruszywa przedstawiono w tablicacl2 hiniejszej
specyfikacji.

Tablica 1. Wymagania dla ttucznia i Kica, wg PN-B-11112 [8]
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Lp. Wiasciwosci Klasa Il | Klasa Il
1 |Scieralndg¢ w bebnie Los Angeles, wg PN-B-06714-42 [7]:
a) po petnej liczbie obrotow, % ubytku masy, niecej niz:
- w ttuczniu 35 S0
- w klincu 40 50
b) po 1/5 petnej liczby obrotéw, % ubytku masy wssinku 30 35
do ubytku masy po petnej liczbie obrotow, niecgj niz:
2 |Naskkliwos¢, wg PN-B-06714-18 [4], % m/m, nie gaej niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przeabra/ch
b) dla kruszyw ze skat osadowych 2,0 3,0
3,0 50
3 | Odpornad¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-19 [5],
% ubytku masy, nie wcej niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przeabra/ch 4,0 10,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 5,0 10,0
4 | Odporndg¢ na dziatanie mrozu wedtug zmodyfikowanej
metody bezpgedniej, wg PN-B-06714-19 [5] i PN-B-11112
[8], °/c_>’ubytku masy, nie wcej niz: 30 e bada &
- w klincu niebadas | niebada s
- w ttuczniu
Tablica 2. Wymagania dla tlucznia i Klca w zalenosci od warstwy
podbudowy
ttuczniowej, wg PN-B-11112 [8]
' Podbudowa
Lp. Wiasciwosci oadmie | bomanens
zasadnicza
1 |Uziarnienie, wg PN-B-06714-15 [2]

a) zawart&¢ ziarn mniejszych 10,075 mm, odsia-
nych na mokro, % m/m, nie gaej niz:
- w ttuczniu
- w klincu




D-06.03.01 Scinanie i uzupenianie poboczy 27

b) zawartéc¢ frakcji podstawowej, % m/m, nie
mniej n:
- w ttuczniu i w klhcu

c) zawarté¢ podziarna, % m/m, nie wiej niz:

D ; 15 25

- w thuczniu i w klacu

d) zawarté¢ nadziarna, % m/m, nie wgej niz: 15 20
- w ttuczniu i w klhcu

75 65

2 |Zawarta¢ zanieczyszczeobcych, wg PN-B-06714-
12 [1], % m/m, nie wicej niz:

- w tluczniu i w kliacu 0,2 0,3
3 |Zawarta¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-16
[3], % m/m, nie wecej niz:
- w thuczniu 40 | 45
- w klincu nie bada si | nie bada si

4 | Zawart@¢ zanieczyszczeorganicznych, barwa

cieczy wg PN-B-06714-26 [6]:

- w ttuczniu i w klincu, barwa cieczy nie ciemniejsza
niz:

wzorcowa

2.4. Woda

Woda uyta przy wykonywaniu zagzczania i klinowania
podbudowy mee by studzienna lub z wodagu, bez specjalnych
wymaga.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycge spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania robot
Wykonawca przygpujacy do wykonania podbudowy z ttucznia
kamiennego powinien wykaga sie mazliwoscia  korzystania z

nastpujacego spratu:




D-06.03.01 Scinanie i uzupenianie poboczy 28

a) réwniarek lub uktadarek kruszywa do rozktadaniazhia i klinca,

b) rozsypywarek kruszywa do rozienia klinca,

c) walcow statycznych gtadkich do zggczania kruszywa grubego,

d) walcow wibracyjnych lub wibracyjnych zesgczarek ptytowych do
klinowania kruszywa grubego kitem,

e) szczotek mechanicznych do usiai nadmiaru kfica,

f) walcow ogumionych Ilub stalowych gtadkich do nkowego
dogeszczenia,

g) przewanych zbiornikbw do wody zaopatrzonych w adzenia do
rozpryskiwania wody.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w
warunkach zabezpiecaajch je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z
innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zaadigniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M@O00
~Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podtga

Podiae pod podbudow ttuczniowa powinno spetnia wymagania
okreslone w OST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowanien
zag:szczeniem podi@”.
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Podbudowa tluczniowa powinna &y utozona na podizu
zapewniaggcym nieprzenikanie drobnych gstek gruntu do warstwy
podbudowy. Na gruncie spoistym, pod podbugdwczniows powinna by
utozona warstwa odcinaga lub wykonane ulepszenie pozho

W przypadku zastosowania pauizy warstwg podbudowy
tluczniowej a spoistym gruntem pode warstwy odcinagej albo
odsiczapcej, powinien by spetniony warunek nieprzenikania astek
drobnych, wyraony wzorem:

—=<15
85
gdzie: D;s - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarnrstay
odcinajcej albo
odgEzapce],
dsgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% zianmngu podiaa.

Geowtdkniny przewidziane dozycia pod podbudow tluczniowny
powinny posiadaaprobat technicza wydary przez uprawniomjednostk.
W szczegdlnéci wymagana jest odpowiednia wytrzym@amechaniczna
geowitdknin, uniemdiwiajaca ich przebicie ziarna tlucznia oraz
odpowiednie wiéciwosci filtracyjne, dostosowane do uziarnienia padto
gruntowego.

Podbudowa powinna Bywytyczona w sposéb umliwiajacy jej

wykonanie zgodnie z dokumentagyrojektows lub wedtug zaleae
Inzyniera, z tolerancjami okémnymi w niniejszych
specyfikacjach.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowan@odbudowy
powinny by wczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w ¢dach
rownolegtych do osi drogi lub w inny sposob zaakoeny przez
Inzyniera.

Rozmieszczenie palikbw lub szpilek powinno uhwiac
naciagniccie sznurkow lub linek do wytyczenia robot w agbstch nie
wigkszych nk co 10 m.
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5.3. Wbudowywanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ warstwy podbudowy z tlucznia nie @by po
zag:szczeniu mniejsza od 1,5-krotnego wymiaru neazych ziarn
ttucznia. Maksymalna gruéé warstwy podbudowy po zaggczeniu nie
moze przekracz& 20 cm. Podbudogvo grubdci powyzej 20 cm naley
wykonywa w dwoch warstwach.

Kruszywo grube powinno BByroztozone w warstwie o jednakowej
grubaci, przy wyciu ukladarki albo réwniarki. Grulé roziozonej
warstwy Ienego kruszywa powinna bytaka, aby po jej zagzczeniu i
zaklinowaniu osigneta gruba¢ projektowan.

Kruszywo grube po rozéeniu powinno by przywatowane dwoma
przegciami walca statycznego, gtadkiego o nacisku jetkoegym nie
mniejszym nt 30 kN/m. Zagszczanie podbudowy o przekroju daszkowym
powinno rozpoczk si¢ od krawedzi i stopniowo przesuwasic pasami
podtuznymi, czsciowo naktadacymi sk w Kkierunku osi jezdni.
Zageszczenie podbudowy o jednostronnym spadku popryatziowinno
rozpocac Si¢ od dolnej kragdzi i przesuwé sic pasami podtznymi,
czesciowo nakladajcymi sk, w kierunku jej gornej kraazi.

W  przypadku wykonywania podbudowy zasadniczej, po
przywatowaniu kruszywa grubego naferoziozy¢ kruszywo drobne w
réwnej warstwie, w celu zaklinowania kruszywa gruteDo zagszczania
nalezy uzy¢ walca wibracyjnego o nacisku jednostkowym co
najmniej 18 kN/m, albo plytow zag:szczarly wibracyjm o nacisku
jednostkowym co najmniej 16 kN/rBrubdi¢ warstwy liznego
kruszywa drobnego powinna byaka, aby wszystkie przestrzenie
warstwy kruszywa grubego zostaty wypetnione krusaywdrobnym. Jeeli
to konieczne, operacje rozktadania i wwibrowywakraszywa drobnego
nalezy powtarza az do chwili, gdy kruszywo drobne przestanie penestow
warstwe kruszywa grubego.

Po zagszczeniu caty nadmiar kruszywa drobnego halesuraé z
podbudowy szczotkami tak, aby ziarna kruszywa gyabeystawaty nad
powierzchn¢ od 3 do 6 mm.

Nastpnie warstwa powinna Byprzywatowana walcem statycznym
gtadkim o nacisku jednostkowym nie mniejszym 50 kN/m, albo walcem
ogumionym w celu dagzczenia kruszywa poluzowanego w czasie
szczotkowania.
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5.4. Odcinek prébny

Jeeli w SST przewidziano konieczéto wykonania odcinka
prébnego, to co najmniej na 3 dni przed rozgoiean robo6t, Wykonawca
powinien wykona odcinek prébny w celu:

- stwierdzenia czy spgz budowlany do rozkiadania i zegpczania
Kruszywa jest wisciwy,
- okreslenia grubéci warstwy materialu w stanie Anaym koniecznej do
uzyskania wymaganej

grubdci warstwy po zagszczeniu,
- ustalenia liczby prz&t sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania
wymaganego

wskenika zagszczenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powinienyd takich materiatow
oraz sprztu do rozkladania i zagzczania, jakie dula stosowane do
wykonania podbudowy.

Powierzchnia odcinka prébnego powinna wytasl 400 m do 800
m?, a dlugd¢ nie powinna by mniejsza ni 200 m.

Odcinek probny powinien Idyzlokalizowany w miejscu wskazanym
przez Irxyniera.

Wykonawca mege przysipic do wykonywania podbudowy po
zaakceptowaniu odcinka prébnego przeziera.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agoiem nasfpnej warstwy,
powinna by utrzymywana w dobrym stanie.zédi Wykonawca hdzie
wykorzystywat, za zgad Inzyniera, gotow podbudow do ruchu
budowlanego, to jest obogwany naprawi wszelkie uszkodzenia
podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napvamiklych
Z niewtaciwego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdine zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako robét podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 6.
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6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien wykdna
badania kruszyw przeznaczonych do wykonania rolpdtedstawd wyniki
tych bada Inzynierowi w celu akceptacii.

Badania te powinny obejmowawnszystkie witaciwosci kruszywa
okreslone w pkt 2.3 i tablicach 1 niejszych OST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres badgpodano w tablicy 3.

Tablica 3.Czstotliwos¢ oraz zakres badaprzy budowie podbudowy z
ttucznia kamiennego

Czestotliwos¢ bada

- . Mak | -
Lp. Wyszczeg6lnienie bada Minimalne ilGci bada | yicrsehmia podbur-

na dziennej dzialce dowy na jedno badani¢
roboczej (m?)

Uziarnienie kruszyw
Zawartgé zanieczyszczeobcych w kruszywie 2 600
Zawarta¢ ziarn nieforemnych w kruszywie

Scieralngé kruszywa

o 6000
Nasiakliwos¢ kruszywa
Odporndg¢ kruszywa na dziatanie mrozu
ZawartG¢ zanieczyszczeorganicznych

i przy kazdej zmianiezrodia
pobierania materiatbw

~NOoO oM |WNE

6.3.2.Badania wiaciwosci kruszywa

Prébki naley pobier& w sposob losowy z rozionej warstwy,
przed jej zagszczeniem. Wyniki bada powinny by na bieaco
przekazywane trynierowi.
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Badania petne kruszywa, obejrcg ocen wszystkich whaciwosci

okreslonych w pkt 2.3 powinny bywykonywane przez
Wykonawe z czstotliwoscia gwarantujca zachowanie jakii robdt i
zawsze w przypadku zmiaryddta pobierania materialtdbw oraz na

polecenie layniera. Prébki do badapetnych powinny b§ pobierane przez
Wykonawe  w sposob losowy, w obeciod Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycgace nagnosci i cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w tablicy 4.

Tablica 4. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z
tlucznia
kamiennego

Lp. |WyszczegOllnienie bada pomiaréw | Minimalna czstotliwos¢ pomiaréw

1 |Szerokaé¢ podbudowy 10 razy na 1 km

w sposob cigly planografem albo

2 |Rownaic podhena co 20 m ta4 na kadym pasie ruchu

Réwnai¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

Spadki poprzeczne* 10 razy na 1 km

5 |Rzedne wysokéciowe co 100 m w osi jezdni i na jej

krawedziach
Cd. tablicy 4
6 |Uksztaltowanie osi w planié* co 100 m
Grubai¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dziatce roboczej,
lecz nie rzadziej giraz na 400 m
Przed odbiorem:
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w 3 punktach, lecz nie rzadziegniaz na
2000 nf

8 |Nosnos¢ podbudowy nie rzadziej ni raz na 3000 M

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksatehnie osi w planie
nalezy wykona w punktach gtéwnych tukéw poziorhyc

6.4.2.Szeroké¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mee r@ni¢ sie od szerokéci
projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez krawmnikow szeroké¢ podbudowy powinna iy
wigksza od szergkowarstwy wyej lezacej o co najmniej 25
cm lub o warté¢ wskazan w dokumentacji projektowe;.

6.4.3.ROwna¢ podbudowy

Nierébwnaci podiwne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrovy tatg
lub planografem, zgodnie z nogrBN-68/8931-04 [11].
Nieréwnaci poprzeczne podbudowy najemierzy 4-metrovy tata.
Nieréwnaci podbudowy nie magprzekraczé&
- 12 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 15 mm dla podbudowy pomocnicze,j.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukaawimny by
zgodne z dokumenggmjojektows z tolerancj £ 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

Réznice pomedzy rzdnymi  wysokdciowymi podbudowy i
rzednymi projektowanymi nie powinny przekra¢zal cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os$ podbudowy w planie nie nie by¢ przesungta w stosunku do osi
projektowanej o wicej niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub o
wiecej niz + 5 cm dla pozostatych drdg.

6.4.7.Gruba¢ podbudowy

Gruba¢ podbudowy nie mie r@ni¢ sic od grubdci projektowanej
0 wigcej niz:
- dla podbudowy zasadniczej cm,
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- dla podbudowy pomocniczej +1 cm, -2 cm.
6.4.8.Nosnos¢ podbudowy

Pomiary néncsci podbudowy natey wykona& zgodnie z BN-
64/8931-02 [10].

Podbudowa zasadnicza powinna spétni@gymagania dotycice
nosnaosci, podane w tablicy 5.

Tablica 5. Wymagania nénosci podbudowy zasadnicze] w zatesci od
kategorii ruchu

_ Minimalny modut odksztatcenia mierzony prziyaiu
Kategoria ruchu ptyty o srednicy 30 cm (MPa)
PierwotnyM . Witdrny M |
Ruch lekki 100 140
Ruch lekkosredni isredni 100 170

Pierwotny modut odksztatcenia podbudowy pomochicaerzony
piyta o srednicy 30 cm, powinien léywigkszy od 50 MPa.
Zagzszczenie podbudowy naleuzna za prawidiowe, gdy stosunek

wtérnego modutu odksztatcenl do pierwotnego modutu odksztatcenia

ML jest nie wgkszy od 2,2.

me

Me

< 22

6.5. Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazuyvicksze
odchylenia cech geometrycznych od adlkoeych w punkcie 6.4, powinny
by¢ naprawione. Wszelkie naprawy i dodatkowe badap@niary zostam
wykonane na koszt Wykonawcy.

Jezeli  szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerékio
projektowanej o wicej ni 5 cm i nie zapewni to podparcia
warstwom wyej lezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt
poszerzy podbudow przez spulchnienie warstwy na petgrubcé, do
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potowy szerokéci pasa ruchu (lub pasa postojowego czy utwardzamneg
pobocza), doteenie materiatu i powtérne zeggczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubdé

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wergim grubéci,
Wykonawca wykona naprawpodbudowy. Powierzchnie powinny dy
naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstway odpowiedni
giebokas¢, zgodnie z decyzjinzyniera, uzupetnione nowym materialem o
odpowiednich wiéciwosciach, wyrOwnane i ponownie Zzggczone.
Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po waghau tych robét
nasgpi ponowny pomiar i ocena grukm warstwy. Koszty poniesie
Wykonawca.

6.5.3.Niewtasciwa ngnos¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to
Wykonawca wykona wszelkie roboty nierlme do zapewnienia wymaganej
nosnosci, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawealudowy
tylko wtedy, gdy zarienie ndnosci podbudowy wynikto z niewkciwego
wykonania robét przez Wykonawpodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogdblne zasady obmiaru robét podano w OST -DeM0.00
~Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosty obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanej
podbudowy z ttucznia kamiennego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w OBIM-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 8.
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Roboty uznaje

8i za zgodne z dokumentacprojektows, SST i

wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycre podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsgi podano w OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena wykonania 1 frpodbudowy ttuczniowej obejmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- o0znakowanie robot,

- przygotowanie podim,

- dostarczenie materialtdw na miejsce wbudowania,

- roztozenie kruszywa,

- zagszczenie warstw z zaklinowaniem,

- przeprowadzenie pomiarow i baddaboratoryjnych okrdonych w
specyfikacji technicznej,

- utrzymanie podbudowy w czasie robét.

10.1. Normy
1. PN-B-06714-12
2. PN-B-06714-15
3. PN-B-06714-16
4. PN-B-06714-18
5. PN-B-06714-19
6. PN-B-06714-26

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
zawart@ci zanieczyszczeobcych

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu
ziarnowego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
ksztaltu ziarn

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
nasakliwosci

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
mrozoodpornéci metody bezpdredni
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
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7. PN-B-06714-42
8. PN-B-11112
9. PN-S-96023

10. BN-64/8931-02

11. BN-68/8931-04

10.2. Inne dokumenty
Nie wystpuja.

zawartdci zanieczyszczeorganicznych
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
scieralngci w bebnie Los Angeles

Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do
nawierzchni drogowych

Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia
z thucznia kamiennego

Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu
odksztatcenia nawierzchni podatnych i padto
przez obcizenie ptyt

Drogi samochodowe. Pomiar réwétd
nawierzchni planografem i tat
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji teckznigj (OST) § wymagania
dotyczice wykonania i odbioru rob6t zgzianych zecinaniem i uzupetnianiem poboczy
gruntowych.

1.2. Zakres stosowania OST
Ogodlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohpwica podstaw opracowania
szczegoOtowej specyfikacji technicznej (SST) stosmyfako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na gach krajowych i wojewddzkich.
Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogadatjskich i gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych OST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot
zwiazanych ze&cinaniem zawyonych poboczy i uzupetnianiem zaoinych poboczy.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Pobocze gruntowe - ¢& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymagi
pojazdow, umieszczenia udzer bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu
pieszych, staca jednoczéie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.2.0dkfad - miejsce skltadowania gruntu pozyskanegaasgiescinania poboczy.

1.4.3.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania eiipnia poboczy pofmne poza
pasem drogowym.

1.4.4.Pozostate ok&tenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00ymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pome
OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow
Rodzaje materiatdbw stosowanych do uzupetnieniagnppodano w OST
D-05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowe” i D-05.01.01 \Marzchnia gruntowa naturalna”.
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3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2. Sprat do $cinania i uzupetniania poboczy

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot okénych w niniejszej OST
powinien wykaza sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
- zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych,
- réwniarek z transporterencfnarki poboczy),
- rowniarek do profilowania,
- fadowarek czotowych,
- walcow,
- piytowych zagszczarek wibracyjnych,
- przewanych zbiornikéw na wogd

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow
Przy wykonywaniu robot okénych w niniejszej OST, mima korzysta z
dowolnychsrodkéw transportowych przeznaczonych do przewonatgr
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M@00 ,Wymagania ogolne”
pkt 5.

5.2.8cinanie poboczy

Scinanie poboczy me@ by wykonywane ¢cznie, za pomagtopat lub sprztem
mechanicznym wg pkt 3.2.

Scinanie poboczy natg przeprowadzi od krawedzi pobocza do krayazi
nawierzchni, zgodnie z zatlonym w dokumentacji projektowej spadkiem poprzeozny

Nadmiar gruntu uzyskanego podczesania poboczy naky wywiez¢ ha odktad.
Miejsce odktadu naley uzgodné z Inzynierem.

Grunt pozostaty w poboczu najespulchné na gkbokas¢ od 5 do 10 cm,
doprowadzt do wilgotnagci optymalnej poprzez dodanie wody i zé&gj¢.

Wskanik zag:szczenia okrgony zgodnie z BN-77/8931-12 [3], powinien wyndsb
najmniej 0,98 maksymalnego zsgczenia, wedtug normalnej metody Proctora, zgoznie
PN-B-04481 [1].
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5.3. Uzupetnianie poboczy

W przypadku wysfpowania ubytkow (wghbien) i zanizenia w poboczach naidg je
uzupeiné materiatem o wisciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostatyopah
wykonane.

Miejsce, w ktorym wykonywanechzie uzupetnienie, natg spulchné na gebokas¢
od 2 do 3 cm, doprowadzdo wilgotngci optymalnej, a nagpnie utay¢ w nim warstvg
materiatu uzupetniagego w postaci mieszanek optymalnych ékmeych w OST D-05.01.01
.,Nawierzchnia gruntowa naturalna”. Wilgotstooptymalr i maksymala gestasé szkieletu
gruntowego mieszanek naleokresli¢ laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-04481 [1].

Zageszczenie utlponej warstwy materiatu uzupetraapgo naley prowadz¢é od
krawedzi poboczy w kierunku kragdzi nawierzchni. Rodzaj sptu do zagszczania musi
by¢ zaakceptowany przezdyniera. Zagszczona powierzchnia powinnadopwna, posiada
spadek poprzeczny zgodny z zadnym w dokumentacji projektowej, oraz nie postada
sladow po przejciu walcow lub zagszczarek.

Wskanik zag:szczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 [3] powinigmost co
najmniej 0,98 maksymalnego zsgczenia wedtug normalnej proby Proctora, zgodiiélz
B-04481 [1].

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakai rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca przeprowadzi badaniatgm
proponowanych do uzupetnienia poboczy oraz oprampgmalny sktad mieszanki wedtug
OST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowe”, OST D-05011,Nawierzchnia gruntowa
naturalna”.

6.3. Badania w czasie robot
Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie prowadzenia robot podano w
tablicy 1.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ bada
Lp. WyszczegOdlnienie bada Minimalna liczba badana
dziennej dziatce roboczej

1 | Uziarnienie mieszanki 2 probki
uzupetniagcej

2 | Wilgotnas¢ optymalna mieszanki 2 probki
uzupetniajcej

3 | Wilgotna¢ optymalna gruntu w 2 probki

scigtym poboczu

4 | Wsk&nik zag:szczenia na
scinanych lub uzupeinianych

2razy nal km
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| poboczach | |

6.4. Pomiar cech geometrycznyckcinanych lub uzupetnianych poboczy
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow po zaazeniu robot podano w tablicy 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiardseinanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. Wyszczegolnienie Minimalnq eztotliwosée
pomiarow
1 | Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m
Rowna¢ podiuzna co50 m
3 | Réwna¢ poprzeczna

6.4.1.Spadki poprzeczne poboczy

Spadki poprzeczne poboczy powinnylzgodne z dokumentacprojektows,
z tolerancy = 1%.

6.4.2.RO6wnac¢ poboczy

Nieréwnaci podiuzne i poprzeczne nalg mierzy¢ tata 4-metrova wg BN-68/8931-
04 [2]. Maksymalny przavit pod tat nie mae przekraczal5 mm.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@Wymagania ogolne” pkt
1.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt
8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektows, SST
I wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg
pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 firob6t obejmuje:
- prace pomiarowe i przygotowawcze,
- o0znakowanie robat,
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- Scigcie poboczy i zagszczenie podia,
- odwiezienie gruntu na odkfad,
- dostarczenie materiatu uzupeta@ggo,
- roztozenie materiatu,
- zagszczenie poboczy,
- przeprowadzenie pomiarow i badalaboratoryjnych wymaganych w specyfikaciji
technicznej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania labmwyjne

2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rGenomawierzchni planografem i tat
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskika zagszczenia gruntu.

10.2. Inne materiaty
4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogoaloty ziemne.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

1.WSTEP
1.1. PRZEDMIOT SST.

Przedmiotem niniejszej szczegbétowe] specyfikacjichtécznej § wymagania
szczegoOtowe dotygze wykonania i odbioru robot drogowych oraz ogobpecyfikacje
techniczne:

1. D-M-00.00.00 - Wymagania ogolne;
2. D-04.04.04 - Podbudowa z ttucznia kamieego
3. D-06.03.01 Scinanie i uzupetnianie poboczy

1.2.STRONA ZAMAWIAJ ACEGO
Stromy Zamawiajca jest PowiatZyrardowski, 96-300Zyrardéw, ul. Limanowskiego 45,
reprezentowany przez:

1/Staroste — Pana Wojciecha Szustakiewicza

2/ Wicestarosg - Pana Grzegorza Dobrowolskiego

1.3ZAKRES ROBOT

Teren budowy zlokalizowany jest na teree drogi powiatowej nr 4722W Wola
Polska — Karnice — Mszczon6w w m. Karnice w km od+B00 do 5+150 i w km od 5+500
do 6+130 o4cznej diugaci 1480,00mb

Podstawowy zakres robét dla drogi :
1/ Profilowanie i zagszczanie podita wykonywane mechanicznie w gr. kat. 1I-IV pod
warstwy konstrukcyjne nawierzchni - 5624,00m
2/Warstwa dolna podbudowy z kruszyw tamanychiarazeniu 0/31,5 gr.12 cm
obmiar — 5624,00f
S/ZZainnowanie warstwy dolnej podbudowy destrukteasfaltobetonu gr. 4 cm — 5624,00
m
4/ Scinka poboczy gr. 10 cm z miejscowym uzupetienpaspotk / 70% powierzchni/ -
155,40m
5/ Mechaniczne karczowanie krzakow z wywozem - Q 2&

1.4OKRE SLENIA PODSTAWOWE
Okreslone w ogolnej specyfikacji techniczr2;M-00.00.00 - wymagania ogolne.

1.50g0Ine wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotyaee robot, podano w OST D-M-00.00.00 - Wymaganidmao

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogodlne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pudaw OST

D-M-00.00.00 - Wymagania ogolne.

2.2. Kruszywo tamane o uziarnieniu 0/31,5 (kliniec)
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Do wykonania warstwy dolnej podbudowy najlerzy¢ kruszywo tamane o uziarnieniu 0/31,5
(kliniec) wedtug PN-B-11112]8].

2.3. Destrukt
Do zaklinowania warstwy dolnej podbudowy ngleizy¢ destruktu (materiat uzyskany po
sfrezowaniu nawierzchni z betonu asfaltowego).

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycrce sprztu
Ogodlne wymagania spgizi podano w OST D-M-00.00.00- Wymagania ogélne, Bkt

3.2.Sprat do wykonywania przedmiotu zamowienia
Wykonawca powinien dysponowasprztem niezlkdnym do wykonywania przedmiotu
zamoOwienia (zgodnym z zgiznikiem nr 5).

4. INZYNIER

4.1. Obownzki inzyniera
Nadzor inwestorski z ramienia Inwestora sprawdtxglzie Inspektor Nadzoru ustanowiony
przez Zamawiajcego.

5. UMOWA

6.1.Umowa
Zamawiajcy przesyta Wykonawcy zawiadomienie o terminie psaipia umowy, w terminie
obowigzujacym w ustawie ,Prawo zamowigublicznych”.

6. DOKUMENTACJA PROJEKTOWA
7.1. Nie dotyczy.
7. ZOBOWIAZANIA OGOLNE

8.1. Zabezpieczenie naiytego wykonania umowy

Zabezpieczenie nalgtego wykonania umowy zostanie wniesione w wysokab %
ceny ofertowej rob6t objych zaméwieniem zgodnie z dziatem XV SIWZ i magedem 8
postanowié@ umowy na roboty budowlane.

8.2. Harmonogram
Wykonawca ma obowkek przedtaenia harmonogramu rob6t do zatwierdzenia
przez Zamawiajcego/ inspektora nadzoru najpéj w dniu podpisania umowy.

8.3. Wykonawca ma obowjzek opracowania :
- tymczasowej organizacji ruchu na czas proadzenia rob6t wraz z uzgodnieniami.

9. UBEZPIECZENIA

9.1. Polisy i ubezpieczenia
Wykonawca przedstawi Zamawiagmu do wgldu przed dniem przekazania terenu
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budowy i na kade zadanie Inspektora Nadzoru.

10. WSTRZYMANIE ROBOT

10.1. Wstrzymanie rob6t

Inspektor nadzoru nie polect Kierownikowi wstrzymanie robét, jeli beda
wykonywane niezgodnie z technolgpgbbdt i obowizujacymi normami oraz jeeli bedzie
to konieczne dla prawidtowego wykonania ze wdgl na nieodpowiednie warunki
atmosferyczne lub ich bezpiedstwa.

11. TERMIN REALIZACII UMOWY

11.1.Data rozpocecia robot
Inspektor nadzoru wyda deaynj rozpoczciu robot w cagu 7 dni od daty przedienia
przez Wykonawgi zaakceptowania przez Inspektora gasgcych dokumentow:

A/ harmonogramu robét ofiych zamowieniem;

B/ aprobat technicznych lub aktualnyéWiadectw dopuszczenia materiatow (kruszywo)
do wykonania robat;

C/ zatwierdzonego projektu tymczasowej organizagjhu na czas prowadzenia robot.

11.2. Przekazanie terenu budowy
Teren budowy zostanie przekazany protokdtem przskiaz placu budowy, bez
zapewnienia przez Zamawiaggo terendéw pod zaplecze budowy.

11.3. Termin wykonania robot
Wymagany termin wykonania robétle 16/10/2009r.

11.4 Odbior robot

Odbior kaicowy roboét zostanie dokonany wagu 7 dni po zawiadomieniu naspiie
Zamawiajcego przez Kierownika Robot gotosedbdo odbioru.

Kompletny operat kolaudacyjny powiniendgostarczony najghiej w dniu odbioru
robot (zgodnie z zaleceniami inspektora nadzoru).

12.0DPOWIEDZIALNO $C ZA WADY

12.1.0Okres gwarancji

Okres gwaranciji na roboty aitg zamowieniem wynosi 24 miese.
Pocatek okresu gwarancyjnego liczyesod daty odbioru kécowego robét i podpisaniu
protokotu odbioru robot .

12.2. Usuwanie wad
Wykonawca zawiadamiany jest przez inspektora nadazaistniatych wadach. Czas na
usungcie wad wynosi 14 dni .

13. KONTROLA KOSZTOW
13.1. Wynagrodzenia

Wynagrodzenie za wykonane roboty ustalag siv formie wynagrodzenia
kosztorysowego.
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13.2. Zmiany ilcsciowe
Zamawiajcy maze zmniejszy zakres robot lub odgtic od wykonania catego
zadania z przyczyn niezaleych od siebie.

14. DODATKOWE OPLATY

14.1. Dodatkowe koszty poza carokreslona w umowie
Nie przewiduje s dodatkowych optat. Wykonawca musi wkalkul@wvioszty
Zwiazane z opracowaniem ,Tymczasowej organizacji ruatmteny okrdonej w umowie.

15. FAKTUROWANIE ROBOT

15.1. Faktury przegciowe —nie dotyczy
15.2. Pfatnd¢ faktur przej sciowych— nie dotyczy
15.3. Opdnienie ptatncsci — nie dotyczy

16. INSTRUKCJA EKSPLOATACJI

16.1.Instrukcja eksploataciji
Nie wymagana sidostarczenia instrukcji eksploataciji.

17. ODSTAPIENIE OD UMOWY

17.1.Pfatndci przy odstapieniu od umowy
Zgodnie z § 12 Istotnych postanowiemowy na roboty budowlane.

18. SPRAWY SPORNE

18.1. Procedura przy sprawach spornych
Zgodnie z § 15 Istotnych postanowiemowy na roboty budowlane.

19.WALORYZACJA CEN , PODATKI, ODSZKODOWANIA UMOWNE

19.1 .Waloryzacja cen
Nie przewidywana.

19.2.Podatki
Nie przewidywane.

19.3. Odszkodowania umowne

Zgodnie z § 12 postanowieumowy na roboty budowlane strony zastrzegabie
prawa dochodzenia odszkodowania uzupednego w wysokéci rzeczywicie poniesionej
szkody.

19.4 Premia
Nie przewiduje si.

20. ROZLICZENIE UMOWY
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20.1. Odbidr pogwarancyjny
Odbior pogwarancyjny dokonywanyedizie w cihgu 15 dni od uptyricia okresu
gwarancyjnego.



